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声 明

严禁转载本手册的部分或全部内容。

在不经预告和联系的情况下，本手册的内容有可能发生变更，请谅解。

本手册所记载的内容，不排除有误记或遗漏的可能性。如对本手册内容有疑问，请与我公司联

系，联系邮箱：SMS@supcon.com。

商 标

中控、SUPCON、PLANTMATE、AI-POET、InPlant、dOps、ESP-iSYS、Webfield、ics、MultiF、SupField、
APC等均是中控技术股份有限公司注册商标，拥有商标的所有权。未经中控技术股份有限公司的书

面授权，任何个人及企业不得擅自使用上述商标。对于非法使用我司商标的行为，我司将保留依法

追究行为人及企业的法律责任的权利。

文档标志符定义

警告：标示有可能导致人身伤亡或设备损坏的信息。

WARNING: Indicates information that a potentially hazardous situation
which, if not avoided, could result in serious injury or death.

电击危险：标示有可能产生电击危险的信息。

RISK OF ELECTRICAL SHOCK: Indicates information that Potential shock hazard
where HAZARDOUS LIVE voltages greater than 30V RMS, 42.4V peak, or 60V DC
may be accessible.

防止静电：标示防止静电损坏设备的信息。

ESD HAZARD: Indicates information that Danger of an electro-static discharge
to which equipment may be sensitive. Observe precautions for handling
electrostatic sensitive devices

注意：提醒需要特别注意的信息。

ATTENTION: Identifies information that requires special consideration.

提示：标记对用户的建议或提示。

TIP: Identifies advice or hints for the user.



1

目 录

1 概述 ............................................................................................................................................................... 1

2 Memory 驱动 ................................................................................................................................................. 1

2.1 Memory仿真位号说明 ...................................................................................................................... 1

3 OPC DA驱动 .................................................................................................................................................4

3.1 配置驱动 ............................................................................................................................................ 4

3.2 配置驱动位号的 I/O地址 ...............................................................................................................10

4 Modbus RTU驱动 ....................................................................................................................................... 12

4.1 配置驱动 .......................................................................................................................................... 12

4.2 在线调试驱动 .................................................................................................................................. 17

4.3 配置驱动位号的 I/O地址 ...............................................................................................................18

4.4 参数说明 .......................................................................................................................................... 19

4.5 注意事项 .......................................................................................................................................... 19

5 Modbus TCP驱动 ........................................................................................................................................20

5.1 配置驱动 .......................................................................................................................................... 20

5.2 在线调试驱动 .................................................................................................................................. 26

5.3 配置驱动位号的 I/O地址 ...............................................................................................................27

5.4 参数说明 .......................................................................................................................................... 28

5.5 数据字节序说明 .............................................................................................................................. 29

5.6 注意事项 .......................................................................................................................................... 30

6 IEC104 Master驱动 .....................................................................................................................................30

6.1 配置驱动 .......................................................................................................................................... 30

6.2 导入从站位号清单 ..........................................................................................................................33

6.3 在线调试驱动 .................................................................................................................................. 34

6.4 配置驱动位号的 I/O地址 ...............................................................................................................34

7 GCS驱动 ..................................................................................................................................................... 36

7.1 配置驱动 .......................................................................................................................................... 36

7.2 配置驱动位号的 I/O地址 ...............................................................................................................41

8 G5Pro 驱动 ...................................................................................................................................................42

8.1 配置驱动 .......................................................................................................................................... 42

8.2 配置驱动位号的 I/O地址 ...............................................................................................................47

9 CDT驱动 ..................................................................................................................................................... 48

9.1 配置驱动 .......................................................................................................................................... 48

9.2 配置驱动位号的 I/O地址 ...............................................................................................................50

10 TCS-900驱动 .............................................................................................................................................53

10.1 配置驱动 ........................................................................................................................................ 53



2

10.2 配置驱动位号的 I/O地址 .............................................................................................................54

11 Trusted Modbus TCP 驱动 .........................................................................................................................55

11.1 配置驱动 ........................................................................................................................................ 55

11.2 配置驱动位号的 I/O地址 .............................................................................................................58

11.3 参数说明 ........................................................................................................................................ 60

12 NodeSniffer驱动 ....................................................................................................................................... 60

13 ABCONTROLLOGIX 驱动 ...................................................................................................................... 61

13.1 配置驱动 ........................................................................................................................................ 61

13.2 配置驱动位号的 I/O地址 .............................................................................................................66

14 SNMP驱动 ................................................................................................................................................ 68

14.1 设备中如何配置 SNMP服务 .......................................................................................................68

14.2 配置驱动 ........................................................................................................................................ 70

14.3 配置驱动位号的 I/O地址 .............................................................................................................71

15 SUPCON Collector驱动 ........................................................................................................................... 73

15.1 配置驱动 ........................................................................................................................................ 73

15.1.1 TCP通信配置 ......................................................................................................................74

15.1.2 UDP通信配置 .....................................................................................................................76

15.2 配置驱动位号的 I/O地址 .............................................................................................................78

16 Siemens S7驱动 ........................................................................................................................................ 79

16.1 配置驱动 ........................................................................................................................................ 79

16.2 配置驱动位号的 I/O地址 .............................................................................................................83

17 Siemens FetchWrite驱动 ...........................................................................................................................84

17.1 配置驱动 ........................................................................................................................................ 85

17.2 转换位号清单列表 ........................................................................................................................ 87

17.3 配置驱动位号的 I/O地址 .............................................................................................................88

18 ModbusTCPSlave 驱动 ..............................................................................................................................89

18.1 配置驱动 ........................................................................................................................................ 89

18.2 配置驱动位号的 I/O地址 .............................................................................................................89

19 DNP3驱动 ................................................................................................................................................. 91

19.1 配置驱动 ........................................................................................................................................ 91

19.2 配置驱动位号的 I/O地址 .............................................................................................................93

20 Modbus RTU Plus驱动 ............................................................................................................................. 93

20.1 配置驱动 ........................................................................................................................................ 94

20.2 配置驱动位号的 I/O地址 .............................................................................................................95

20.3 参数说明 ........................................................................................................................................ 96

21 MELSEC驱动 ........................................................................................................................................... 97

21.1 配置驱动 ........................................................................................................................................ 97



3

21.2 配置驱动位号的 I/O地址 .............................................................................................................98

21.3 参数说明 ........................................................................................................................................ 99

22 TCS-500驱动 .............................................................................................................................................99

22.1 配置驱动 ........................................................................................................................................ 99

22.2 配置驱动位号的 I/O地址 .......................................................................................................... 104

23 OPC UA驱动 ...........................................................................................................................................105

23.1 配置驱动 ...................................................................................................................................... 105

23.2 配置驱动位号的 I/O地址 .......................................................................................................... 107

24 MQTT驱动 ..............................................................................................................................................109

24.1 配置驱动 ...................................................................................................................................... 109

24.2 配置驱动位号的 I/O地址 ...........................................................................................................111

24.3 参数说明 ...................................................................................................................................... 113

25 DLT645_2007驱动 ..................................................................................................................................113

25.1 配置驱动 ...................................................................................................................................... 113

25.2 配置驱动位号的 I/O地址 ...........................................................................................................116

25.2.1 配置步骤 ........................................................................................................................... 116

25.2.2 自定义参数 ....................................................................................................................... 117

25.2.3 配置结果 ........................................................................................................................... 118

26 Beckhoff驱动 .......................................................................................................................................... 118

26.1 配置驱动 ...................................................................................................................................... 118

26.2 配置驱动位号的 I/O地址 .......................................................................................................... 121

26.3 参数说明 ...................................................................................................................................... 122

26.4 使用注意事项 .............................................................................................................................. 123

27 BACnet / IP驱动 ..................................................................................................................................... 127

27.1 配置驱动 ...................................................................................................................................... 127

27.2 配置驱动位号的 I/O地址 .......................................................................................................... 129

27.3 参数说明 ...................................................................................................................................... 130

28 IEC61850驱动 .........................................................................................................................................131

28.1 配置驱动 ...................................................................................................................................... 131

28.2 配置驱动位号的 I/O地址 .......................................................................................................... 133

28.3 参数说明 ...................................................................................................................................... 134

29 HJ212-2017驱动 ..................................................................................................................................... 135

29.1 配置驱动 ...................................................................................................................................... 135

29.2 配置驱动位号的 I/O地址 .......................................................................................................... 137

29.3 参数说明 ...................................................................................................................................... 139

30 Melsec 驱动 ..............................................................................................................................................141

30.1 配置驱动 ...................................................................................................................................... 142



4

30.1.1 Melsec_A_1E_ASCII ........................................................................................................ 142

30.1.2 Melsec_A_1E_Binary ........................................................................................................ 143

30.1.3 Melsec_A_3C_Format ....................................................................................................... 145

30.1.4 Melsec_A_3C_TCP ........................................................................................................... 147

30.1.5 Melsec_Fx_Links_485 .......................................................................................................148

30.1.6 Melsec_Fx_Links_TCP ......................................................................................................150

30.1.7 Melsec_Fx_Serial ...............................................................................................................152

30.1.8 Melsec_Fx_Serial_TCP ..................................................................................................... 154

30.1.9 Melsec_MC_ASCII ............................................................................................................155

30.1.10 Melsec_MC_Binary ......................................................................................................... 157

30.1.11 Melsec_MC_R_Binary .....................................................................................................158

30.1.12 Melsec_MC_UDP_ASCII ............................................................................................... 160

30.1.13 Melsec_MC_UDP_Binary ............................................................................................... 161
30.2 配置驱动位号的 I/O地址 .......................................................................................................... 163

30.3 参数说明 ...................................................................................................................................... 164

31 Omron驱动 ..............................................................................................................................................164

31.1 配置驱动 ...................................................................................................................................... 165

31.1.1 Omron_FINS_TCP .............................................................................................................165

31.1.2 Omron_FINS_UDP ............................................................................................................167

31.1.3 Omron_HostLink_COM.................................................................................................... 169

31.1.4 Omron_HostLink_TCP ...................................................................................................... 171
31.2 配置驱动位号的 I/O地址 .......................................................................................................... 173

31.3 参数说明 ...................................................................................................................................... 174

32 位号过滤 ................................................................................................................................................. 174

33 资料版本说明 ......................................................................................................................................... 175



I/O驱动使用手册

1

I/O驱动

1 概述

I/O驱动用于将符合标准协议的 IO 数据或者第三方系统的 IO数据接入 InPlant SCADA 软件或

中控数据采集器中。本手册说明各个驱动及其位号的配置说明。

提示：

驱动导入的位号若包含某些特殊符号，如$等，则系统可能提示其无法成功导入，请手动添加这些

位号。

2 Memory驱动

Memory驱动提供系统内存位号，包括两大类数据点：“非仿真位号”和“仿真位号”。

非仿真位号

内存位号不会自动变化，支持各种数据类型，可对其进行读写操作。在数据库管理软件中添加相关

位号时，I/O地址必须为空。

仿真位号

仿真位号按照各自的变化规律自动变化。在数据库管理软件中配置仿真位号时，需要设置的 I/O地

址可直接参考表 2- 1。如：设置一个正弦变量，且相位为 0，则该位号的 I/O地址可以设置为 A。

2.1 Memory仿真位号说明

Memory位号添加方法与其他位号的添加方法相同，在 I/O地址一栏，可选择添加仿真位号，仿

真位号类型如下所示。

表 2- 1 仿真位号类型表

仿真位号 I/O地址 说明 数值范围 缺省值 权限

正弦(相
移 0°)

A 正弦(相移 0°)仿真值 0 只读

AE A寄存器的使能，ON：Enable; OFF：Disable ON,OFF ON 读写

AH
A寄存器的数据上限（百分数），如 90表示量

程的 90%
0-100 100 读写

AL
A寄存器的数据下限（百分数），如 20表示量

程的 20%
0-100 0 读写

AW A寄存器的正弦宽度(W数值越大，A周期越短) 1-1200 60 读写

正弦(相
移 90°)

B 正弦(相移 90°)仿真值 0 只读

BE B寄存器的使能，ON：Enable; OFF：Disable ON,OFF ON 读写
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仿真位号 I/O地址 说明 数值范围 缺省值 权限

BH
B寄存器的数据上限（百分数），如 90表示量

程的 90%
0-100 100 读写

BL
B寄存器的数据下限（百分数），如 20表示量

程的 20%
0-100 0 读写

BW B寄存器的正弦宽度(W数值越大，B周期越短) 1-1200 60 读写

正弦(相
移 180°)

C 正弦(相移 180°)仿真值 0 只读

CE C寄存器的使能，ON：Enable; OFF：Disable ON,OFF ON 读写

CH
C寄存器的数据上限（百分数），如 90表示量

程的 90%
0-100 100 读写

CL
C寄存器的数据下限（百分数），如 20表示量

程的 20%
0-100 0 读写

CW C寄存器的正弦宽度(W数值越大，C周期越短) 1-1200 60 读写

正弦(相
移 270°)

D 正弦(相移 270°)仿真值 0 只读

DE D寄存器的使能，ON：Enable; OFF：Disable ON,OFF ON 读写

DH
D寄存器的数据上限（百分数），如 90表示量

程的 90%
0-100 100 读写

DL
D寄存器的数据下限（百分数），如 20表示量

程的 20%
0-100 0 读写

DW D寄存器的正弦宽度(W数值越大，D周期越短) 1-1200 60 读写

总体使能 E
所有仿真位号的使能，ON：仿真;OFF：停止仿

真
ON,OFF ON 读写

方波

F 方波仿真值 0 只读

FE F寄存器的使能，ON：Enable; OFF：Disable ON,OFF ON 读写

FH
F寄存器的数据上限（百分数），如 90表示量

程的 90%
0-100 75 读写

FL
F寄存器的数据下限（百分数），如 20表示量

程的 20%
0-100 25 读写

FW1 F寄存器的上沿宽度 1-… 10 读写

FW2 F寄存器的下沿宽度 1-… 10 读写

锯齿波

G 锯齿波仿真值 0 只读

GE G寄存器的使能，ON：Enable; OFF：Disable ON,OFF ON 读写

GH
G寄存器的数据上限（百分数），如 90表示量

程的 90%
0-100 100 读写

GL
G寄存器的数据下限（百分数），如 20表示量

程的 20%
0-100 0 读写

GW
G寄存器的宽度(W数值越大，G斜率越小，越

平坦)
1-… 10 读写

GS 锯齿方向, ON：正三角;OFF：倒三角 ON,OFF ON 读写
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仿真位号 I/O地址 说明 数值范围 缺省值 权限

累加计数

器

L 累加计数器仿真值 (每周期累加 20) 0-65535 0 只读

LE L寄存器的使能，ON：Enable; OFF：Disable ON,OFF ON 读写

开关量
O

开关量仿真值，ON->OFF：8周期;OFF->ON：2
周期

ON,OFF ON 只读

OE O寄存器的使能，ON：Enable; OFF：Disable ON,OFF ON 读写

随机数

R 随机数仿真值 0 只读

RE R寄存器的使能，ON：Enable; OFF：Disable ON,OFF ON 读写

RH
R寄存器的数据上限（百分数），如 90表示量

程的 90%
0-100 85 读写

RL
R寄存器的数据下限（百分数），如 20表示量

程的 20%
0-100 15 读写

三角波

S 三角波仿真值 0 只读

SE S寄存器的使能，ON：Enable; OFF：Disable ON,OFF ON 读写

SH
S寄存器的数据上限（百分数），如 90表示量

程的 90%
0-100 75 读写

SL
S寄存器的数据下限（百分数），如 20表示量

程的 20%
0-100 25 读写

SW S寄存器的正弦宽度(W数值越小，S周期越短) 1-… 24 读写

字符串
T

字符串仿真值，每周期按以下顺序变化

"ECS-700",
"SUPCON",
"China",
"control system",
"new technologies",
"microprocessor",
"communication and network",
"excellent spirit",
"a leader in making DCS in China"

"ECS-700",
"SUPCON",
"China",
"control system",
"new
technologies",
"microprocessor",
"communication
and network",
"excellent spirit",
"a leader in
making DCS in
China"

“” 只读

TE T寄存器的使能，ON：Enable; OFF：Disable ON,OFF ON 读写

移位计数

器

Y 移位计数器仿真值，1<<n移位 0x0001~0x8000 1 只读

YE Y寄存器的使能，ON：Enable; OFF：Disable ON,OFF ON 读写

振荡器

Z
振荡器仿真值，正数-负数振荡变化。如 4,-4
此振荡器的值可改

4 读写

ZE Z寄存器的使能，ON：Enable; OFF：Disable ON,OFF ON 读写

ZW 振荡延时时间（周期） 1-… 2 读写
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3 OPC DA驱动

OPC DA作为一项面向工业过程控制的数据交互软件技术，它提供了一种在数据源与客户端之

间进行实时数据传输的通讯机制。它可以轻松地实现异构系统的互联。

进行 OPC DA驱动配置前，首先需进行 DCOM 配置。DCOM 的详细配置方法请参见《DCOM
配置手册》。

3.1 配置驱动

添加 OPC DA驱动并安装 OPC Server后，可以通过以下步骤配置 OPC DA驱动。

1. “OPC DA驱动配置”如图 3- 1所示。

图 3- 1 OPC服务器选择对话框

2. 左键单击 或者单击菜单栏【编辑/添加服务器】，弹出如图 3- 2所示的“选择 OPC DA服务

器”对话框。
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图 3- 2 OPC服务器选择对话框

3. 填写服务器名称，并在“可用 OPC DA服务”中选择一个 OPC DA服务器。“节点名”中可输

入其他计算机的 IP地址或域名，输入用于连接远端 OPC服务的用户名和密码后，点击“刷新”

即可显示该主机上的服务器。

如果远端 OPC服务的账户信息和本机一致，可勾选“匿名登录”，无需输入用户名和密码。

4. 单击“确定”，返回到如图 3- 3所示“OPC DA驱动配置”界面。
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图 3- 3 添加 OPC驱动后的 OPC服务器选择对话框

5. 在配置界面“服务器”页签，可以更改服务器名、设置断线后是否重连以及重连的方式和时间

间隔等。

表 3- 1 服务器参数说明

参数名 含义 说明

服务器名 服务器名称
 名称由英文字母、数字、-、_、.、@组成，最长 128个字节

 名称不能重复

服务器地址 服务器地址 服务器地址由服务器名.OPC属性@所在计算机 IP地址（或域名）

时间源 数据更新使用的时间戳
 不能修改

 为 OPC服务器时间或本地时间

断线重连

OPC Client 和 OPC
Server 断线时的重连模

式

断线重连：只在 OPC服务器异常断开连接时重连

始终不重连：OPC服务器断开连接后不重连

始终重连：在 OPC服务器异常断开，或正常退出的情况下都重连

重连间隔 两次重连间的时间间隔 可选择 30、60、120、300、600，单位为秒

设备读写状态
设置设备位号的读写模

式
根据此设置，设备中的位号可统一设置成只读或读写状态

延迟请求 延迟请求时间
用于控制 OPC服务器连接建立后，首次向设备发起请求的延迟（1～
3600s）

过滤条件 位号的过滤条件 显示选择服务器时所设置的值，可更改

更新速率（ms） 位号值的更新速率 配置更新速率，范围（100~1000）ms

批量位号订阅

数量（个）
订阅位号的个数 位号重新订阅期间一次性最大订阅个数，1~3000个

服务器冗余 服务器冗余
如果要使用冗余服务器，请开启断线重连功能，保证主服务器正常运

行，并保证冗余服务器上的位号组态与主服务器保持一致
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参数名 含义 说明

冗余服务器地

址
冗余服务器地址

 启用服务器冗余时可以修改

 地址格式与服务器地址保持一致：服务器名.OPC属性@所在计

算机 IP地址（或域名）

提示：

OPC DA 驱动组态功能不支持服务器冗余。

6. 在“位号”页签中选择需要导入的位号，表首行中输入过滤信息后，可过滤出相关位号，详见

位号过滤章节；单击“清除过滤”按钮，清除过滤条件，列表显示所有位号。选中位号，右键

菜单中可以更改位号的数据类型。

图 3- 4 位号页签

7. 可对导入的位号进行设置，在位号页签中选中某导入位号后，点击“导入设置”，实型和整型

变量跳出如图 3- 5所示模拟量配置界面，开关量跳出如图 3- 6所示开关量配置界面，字符串变

量跳出如图 3- 7所示字符串配置界面，不同类型的变量导入设置如下所述。
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图 3- 5 模拟量导入设置

表 3- 2 模拟量导入界面参数说明

菜单项 功能 作用或描述

基本信息

截取位号名

用于截取位号名，选择位号的段位，位号从右边开始，每遇

到一个小数点为一段。

比如位号 Device1.Group.AI101，有三段，如果截取第 1段到

第 2段，则截取的位号名为 Device1.Group。

添加前缀 勾选添加位号前缀，为已选的位号添加前缀。

位号分组 选择位号分组

只读 位号只读

读写 位号能读，也能回写。

描述

设置方式（自定义） 描述：对位号进行自定义的描述。

设置方式（默认） 使用系统默认设置：不使用描述信息。

设置方式（从 OPC服务器读取） 描述字段名：和 OPC服务器中的字段名一致，系统自动设置

单位

设置方式（自定义） 单位：通过下拉菜单，对位号进行自定义选择。

设置方式（默认） 使用系统默认设置：默认单位为%，不可修改。

设置方式（从 OPC服务器读取） 单位字段名：和 OPC服务器中的字段名一致，系统自动设置。

量程

设置方式（自定义）
高限：自定义量程高限

低限：自定义量程低限

设置方式（从 OPC服务器读取）
高限字段名：和 OPC服务器中的字段名一致，系统自动设置。

低限字段名：和 OPC服务器中的字段名一致，系统自动设置。

报警 设置方式（自定义）
界限值：自定义界限值

报警文本：自定义报警文本
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菜单项 功能 作用或描述

设置方式（从 OPC服务器读取）
界限值：和 OPC服务器中的字段名一致，系统自动设置。

报警文本：和 OPC服务器中的字段名一致，系统自动设置。

设置方式（不启用） 不进行报警设置

选择导入的类型为开关量，则弹出“开关量”对话框，如图 3- 6所示。

图 3- 6 开关量位号导入属性设置对话框

表 3- 3 开关量位号导入参数说明

菜单项 功能 作用或描述

基本信息

截取位号名

用于截取位号名，选择位号的段位，位号从右边开始，没遇

到一个小数点为一段。

比如位号 Device1.Group.AI101，有三段，如果截取第 1段到

第 2段，则截取的位号名为 Device1.Group。

添加前缀 勾选添加位号前缀，为已选的位号添加前缀。

位号分组 选择位号分组

只读 位号只读

读写 位号能读，也能回写。

描述
设置方式（自定义） 描述：对位号进行自定义的描述。

设置方式（默认） 使用系统默认设置：不使用描述信息。
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菜单项 功能 作用或描述

设置方式（从 OPC服务器读取） 描述字段名：和 OPC服务器中的字段名一致，系统自动设置。

显示

OFF描述 对 OFF状态进行描述。

OFF颜色
绿、黄、红三色可选。如果选择默认，则和 OPC服务器保持

相同设置。

ON描述 对 ON状态进行描述。

ON颜色
绿、黄、红三色可选。如果选择默认，则和 OPC服务器保持

相同设置。

报警
设置方式（启用） 选择 ON\OFF报警，并设置优先级。

设置方式（不启用） 不进行报警设置。

选择导入的类型为字符串，则弹出“字符串”对话框，如图 3- 7所示。

图 3- 7 字符串位号导入属性设置对话框

字符串位号导入属性设置和开关量基本一致，参见表 3- 3。启用事件消息处理：设置是否启用

字符串变量的事件处理。当复选框被选中时，启用字符串变量事件处理，反之，则不启用。

8. 设置完成后点击 ，保存 OPC DA驱动的配置。

3.2 配置驱动位号的 I/O地址

配置 OPC DA驱动后，除了直接导入位号外，还可以手动添加 OPC DA位号。手动添加位号的

方法请详见《数据库管理软件使用手册》或《中控数据采集器软件使用手册》，本小节仅描述如何

配置位号的 IO地址。

1. OPC DA驱动位号的“IO地址指定”界面如图 3- 8所示。
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图 3- 8 选择位号

2. IO地址可设置为实时数据或诊断信息，完成后单击“确认”。

 实时数据：在“实时数据”页签中，“服务器名”下拉框中选择 OPC DA服务器，在服务

器位号列表中选择 OPC DA位号。

 诊断信息：在“诊断信息”页签中，选择服务器名以及诊断的信息项，诊断信息状态值如

表 3- 4所示。

表 3- 4 诊断位号状态值

诊断信息 功能 状态：值

OPC DA状态 提供基于通讯的诊断信息
通信断开：0（OFF）
通信正常：1（ON）

3. 位号属性设置完成后，单击“确定”，返回到如图 3- 9所示软件主界面。

图 3- 9 成功添加 OPC位号

如图 3- 9所示，OPC位号的实时数据 I/O地址采用“位号名@OPC 服务器名”的形式，诊断信

息 I/O地址采用“#OPC 服务器名.诊断信息”的形式。
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4 Modbus RTU驱动

通过Modbus RTU驱动，调用方可以实现标准Modbus RTU系统的接入。

4.1 配置驱动

添加Modbus RTU驱动后，可以通过以下步骤配置Modbus RTU驱动。

1. “Modbus RTU驱动配置界面”如图 4- 1所示。

图 4- 1 Modbus RTU 驱动配置界面

2. 左键单击 按钮或者单击菜单栏【编辑/添加通道】，添加通道如图 4- 2所示。
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图 4- 2 通道参数配置

3. 在通道属性界面中配置通道参数，参数说明如表 4- 1所示。

表 4- 1 通道参数说明

参数名 含义 说明

通道名 通道名称

 通道名由英文字母、数字、-、_组成，最长为 64个字节

 通道名称不能重复

 一个通道对应计算机的一个串口

描述 通道描述信息 最长为 64个字节

协议 通信协议 RTU或 ASCII可选

模式 运行模式

 Master或 Slaver，分别代表主站和从站

 主站主动向从站请求数据，等待从站响应，从站等待主

站请求并返回响应数据

 目前只支持Master

COM 串口号

 0表示无效，1～256分别对应计算机上的串口号 COM1～
COM256

 同一串口号不可重复指定

波特率 -
 可设置 110、150、300、600、1200、2400、4800、9600、

19200、38400、57600、115200
 设置必须与对方串口的对应参数一致

数据位 数据位
 协议为 RTU时，为 8
 协议为 ASCII时，为 7、8可选

停止位 -
 可设置为 1和 2
 设置必须与对方串口的对应参数一致

校验 检验模式
 可设置为 None、Odd、Even、Mark、Space
 设置必须与对方串口的对应参数一致

轮询之间的延

迟（毫秒）

轮询各个 BLOCK
数据块时的延时

配置范围为 0~60000

启用冗余（暂

不支持）
启用冗余通道

 运行时使用主通道，主通道故障时，使用冗余通道

 NO：不启用冗余；YES：启用冗余
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4. 选中一个通道，左键单击 按钮或单击菜单栏【编辑/添加设备】，添加一个设备后，如图 4- 3
所示。

图 4- 3 设备参数配置

5. 添加设备后，在属性界面中设置相应参数，参数说明如表 4- 2所示。

表 4- 2 通道参数说明

参数名 含义 说明

设备名 设备名称

 名称由英文字母、数字、-、_组成，最长为 64个
字节

 同一个通道下的设备名称不允许重复

 一个通道下可挂若干个设备

描述 设备描述信息 最长为 64个字节

启用设备 是否启用当前设备 YES：启用当前设备；NO：禁用当前设备

主设备 ID 设备号 范围为 1～247，同一通道设备号不允许重复

超时
主站发送命令后至命令响

应之间的最长等待时间
0～60000ms

重试次数
命令响应超时后重试发送

命令的次数
0～10000

重连周期 设备异常后重连的周期 50～86400000ms

启用冗余（暂

不支持）
启用冗余设备

 主设备故障时，自动切换到冗余设备

 NO：不启用冗余；YES：启用冗余

数据位规则 -
 bit0_15：大端模式（低位在前）

 bit15_0：小端模式（高位在前）

输出类型 -
 Single_Write：单地址使用 5、6号单写命令

 Group_Write：多地址使用 15、16号组写命令

 Force_Group_Write：强制使用 15、16号组写命令

6. 选中一个设备，左键单击 按钮或者单击菜单栏【编辑/添加数据块】，添加一个数据块后，

如图 4- 4所示。
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图 4- 4 块参数配置

7. 添加数据块后设置相应参数，参数说明如表 4- 3所示。

表 4- 3 通道参数说明

参数名 含义 说明

名称 数据块的名称

 名称由英文字母、数字、-、_组成，最长为 64个字

节

 同一个设备下的数据块名称不允许重复

 一个设备下允许有若干个 Block

描述 数据块描述信息 最长为 64个字节

地址进制 I/O地址数据的显示方式 十进制或十六进制可选

起始地址 数据块起始地址 可设置的范围为 0~65535

终止地址 数据块结束地址 终止地址不可填写，根据其实际地址和个数自动计算

地址长度
结束地址与起始地址之

差

 COIL、DISCRETES INPUT类型地址的最大长度为

2000，最小为 1；
 INPUT REGISTER、HOLDING REGISTER 类型地

址的最大长度为 125，最小长度为 1

周期 两次发包的时间间隔 每隔一个周期去获取更新数据，单位为毫秒

数据类型 数据块数据类型

 COIL：0地址，线圈类型，1个 bit，可读写（1命
令读、5，15命令写）。

 DISCRETES INPUT：1地址，离散量，1个 bit，只

读（2命令读）。

 HOLDING REGISTER：4地址，保持寄存器，2个
byte，可读写（3命令读、6，16命令写)。

 INPUT REGISTER：3地址，输入寄存器，2个 byte，
只读（4命令读）。

8. 右键单击 按钮，单击菜单栏【批量复制设备】后，操作页面如图 4- 6 所示，添加设备后设置

相应参数，参数说明如表 4- 4所示。
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图 4- 5 modbus RTU批量复制设备入口

图 4- 6 modbus RTU批量复制设备界面

表 4- 4 复制设备参数说明

参数名 含义 说明

名称后缀 设备名称后缀 最长为 64个字节

复制数量 设备批量复制数量 范围：1～247

起始 ID 设备起始 ID 范围：1～247，同一通道设备号不允许重复

ID步长 设备 ID自增数 -
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9. 组态完通道、设备和块后点击 保存。

提示:

点击 按钮可弹出全局设置对话框，可以选择在进行删除操作的时候是否需要确认提示，如不需要

可去除“删除前确认提示”选项。

4.2 在线调试驱动

Modbus RTU驱动配置完成后，可对其进行调试。选中某数据块后，点击工具栏 按钮，调试

界面如图 4- 7所示。界面分上下两部分：

 上方显示数据块地址和值，地址由数据块的数据类型、起始地址和地址长度决定。可读写

的数据块，双击地址即可弹出数据块值的更改界面。

 下方显示发送和接收的数据包字节流，若连接失败则提示可能的原因。字节流含义符合 RTU
协议，具体需查阅相关协议文件。若提示服务器连接失败，请根据提示确认：服务器是否

开启，网络是否通畅，串口等配置是否正确且未被占用等。

HOLDING REGISTER和 INPUT REGISTER类型的数据块可对数据的数制或者数据类型进行切

换。默认为有符号十进制（ ），可切换为：无符号十进制（ ）/ 十六进制（ ）/ 长整型（ ）

/ 反向长整型（ ）/ 单精度浮点型（ ）/ 双精度浮点型（ ）。

在线调试过程中可进行暂停（暂停调试）和重置（清空字节流信息）。

图 4- 7 RTU调试界面
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4.3 配置驱动位号的 I/O地址

配置Modbus RTU 驱动后，可以手动添加Modbus RTU 位号。手动添加位号的方法请详见《数

据库管理软件使用手册》或《中控数据采集器软件使用手册》，本小节仅描述如何配置位号的 IO地

址。

1. Modbus RTU驱动位号的“IO地址指定”界面如图 4- 8所示。

图 4- 8 IO地址设置（Modbus RTU驱动）

2. I/O地址可设置为实时数据或诊断信息，完成后单击“确认”。

 实时数据：在“实时数据”页签中，选择通道、设备和块，输入块内偏移地址（块内偏移

地址不能超出地址范围）并选择位号数据类型。位号数据类型中，BIT类型可在后方下拉

框中选择定位到位（0～15），而 BYTE、SINT、USINT可定位到高字节（1）或低字节（0），
若没有特别指定，则将默认定位到低字节中。

 诊断信息：在“诊断信息”页签中，选择某通道某设备，并可设定诊断的信息，诊断信息

状态值如表 4- 5所示。

表 4- 5 诊断位号状态值

诊断信息 功能 状态：值

设备通信状态 提供基于通讯的诊断信息
通信断开：0（OFF）
通信正常：1（ON）

通讯端口状态
提供指定串口是否可正常通

信信息

无法正常打开：0（OFF）
可正常打开：1（ON）

3. 位号属性完成后，单击“确定”，返回至如图 4- 9所示的软件主界面。
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图 4- 9 成功添加Modbus RTU位号

如图 4- 9所示，Modbus RTU位号的实时数据 I/O地址采用“通道名.设备名.数据块名.偏移量.数据

类型”的形式，诊断信息 I/O地址采用“#通道名.设备名.诊断信息”的形式。

4.4 参数说明

Modbus RTU位号类型的详细描述如表 4- 6所示。

表 4- 6 位号类型详细描述表

类型 描述 数据位 取值范围

Bit 1位 1 0～1

BOOL 布尔型 1 0～1

BYTE 1字节 8 0～0xFF

WORD 2字节 16 0～0xFFFF

DWORD 4字节 32 0～0xFFFF FFFF

LWORD 8字节 64 0～0xFFFF FFFF FFFF FFFF

SINT 短整型 8 -128～127

INT 整型 16 -32768～32767

DINT 双整型 32 -231 ～231-1

LINT 长整型 64 -263 ～263-1

USINT 无符号短整型 8 0～255

UINT 无符号整型 16 0～65535

UDINT 无符号双整型 32 0～232-1

ULINT 无符号长整型 64 0～264-1

REAL 单精度浮点型 32 -3.40E+38 ~ 3.40E+38

LREAL 双精度浮点型 64 -1.79E+ 308 ~ 1.79E+308

4.5 注意事项

选择位号类型时，需要注意以下内容：

数据块类型为 COIL和 DISCRETES INPUT时，只能组 BOOL类型的位号。

数据块类型为 HOLDING REGISTER和 INPUT REGISTER时，不能组 BOOL类型位号。
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数据块默认位号类型为WORD。
如果位号 IO地址不带数据类型（为兼容老组态），则将位号按照WORD类型处理。

设置位号的偏移量时，需要注意以下内容：

Bit、BOOL、BYTE、WORD、SINT、INT、USINT和 UINT类型的位号在数据块内占一个偏移

地址。所以，添加了以上几种类型的位号（如位号 A）后，再添加位号时“块内偏移”应该与前一

位号（位号 A）的“块内偏移”相差 1，否则会导致数据储存区域重叠，导致数据错乱。

DWORD、LWORD、DINT、LINT、UDINT、ULINT、REAL、LREAL 类型的位号在数据块内

占两个偏移地址。所以，添加了以上几种类型的位号后（如位号 B），再添加位号时“块内偏移”

应该与前一位号（位号 B）的“块内偏移”相差 2，否则会导致数据储存区域重叠，导致数据错乱。

同一个偏移地址只能设一种数据类型的位号，如果同时组了两个不同数据类型的位号，则后一

个位号不起作用，值永远为 0。
如位号 tag1 的 I/O 地址是 CHANNEL0.DEVICE0.BLOCK0.1.REAL，位号 tag2 的 I/O 地址是

CHANNEL0.DEVICE0.BLOCK0.1.WORD。则位号 tag1 可以正常工作，而位号 tag2 的值永远为 0。

5 Modbus TCP驱动

通过 Modbus TCP 驱动，调用方可以实现标准 Modbus TCP 系统的接入。目前最多可接入 300
个Modbus TCP 设备的组态。

5.1 配置驱动

添加Modbus TCP 驱动后，可以通过以下步骤配置Modbus TCP 驱动。

1. “Modbus TCP 驱动配置”界面如图 5- 1所示。
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图 5- 1 Modbus TCP驱动配置界面

2. DEFAULT 为默认的设备分组，不能被删除，也不能修改分组名。

单击 可以新增分组，单击 可以删除选中的分组。选中分组后可以在右侧界面中修改分组名，

名称不能为空，可包含字母、数字、短横杠（-）或下划线（_），不超过 64个字符，不能重复。

3. 选择一个分组后，左键单击 按钮或单击菜单栏【编辑/添加设备】，添加设备后如图 5- 2所
示。



I/O驱动使用手册

22

图 5- 2 设备参数配置

4. 添加设备后设置相应参数，参数说明如表 5- 1所示。

表 5- 1 通道参数说明

分类 参数名 含义 说明

设备

名称 设备的名称

 名称由英文字母、数字、-、_组成，最长为 64
个字节

 设备名称不允许重复

描述 设备描述信息 最长为 64个字节

启用设备 是否启用当前设备 选“是”启用当前设备，选“否”禁用当前设备

主设备

主 IP 主设备主 IP地址 -

主端口 主设备主 TCP端口号 范围：1～65535

冗余 IP 主设备冗余 IP地址 -

冗余端口 主设备冗余 TCP端口号 范围：1～65535

设备 ID 设备从站 ID 范围：1～247

超时
主站发送命令后至命令响

应之间的最长等待时间
范围：0～86400000ms

重试次数
命令响应超时后重试发送

命令的次数
范围：0～10000

重试延时
数据包超时后，到下一数据

包发送之间的时间
范围：0～86400000ms

冗余设备* 启用冗余 启用冗余设备
 主设备故障时，自动切换到冗余设备

 是：启用冗余；否：不启用冗余

轮询

（并行发包
主周期 前后两次发包的时间间隔

 每隔一个周期去获取更新数据，单位为毫秒

 设置范围：50～86400000
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分类 参数名 含义 说明

的轮询周

期）
副周期 -

 当设备（Device）下某个数据块（BLOCK）
发送数据包超时达到设置的次数后，以此周期

去获取更新数据，单位为毫秒

 设置范围：50～86400000

其他设置

输出类型 写数据模式，有三种写模式

 Single_Write：单地址使用 5、6号单写命令

 Group_Write：多地址使用 15、16号组写命令

 Force_Group_Write：强制使用 15、16号组写

命令

数据位规则
设置成与指定设备数据的

大小端相一致

 bit0_15：大端模式（低位在前）

 bit15_0：小端模式（高位在前）

发包规则 选择发包的规则 并行或串行可选

首字为低
将首字（2字节）与之后的

1个字（2字节）进行交换

 配合数据位规则使用，选择开启或关闭

 仅对 4字节及以上长度的数据生效

 开启时，ABCD→CDAB
详见“数据字节序说明”

首双字为低
将首双字（4字节）与之后

的双字（4字节）进行交换

 配合数据位规则使用，选择开启或关闭

 仅对 8字节及以上长度的数据生效

 开启时，ABCDEFGH→EFGHABCD
详见“数据字节序说明”

*冗余设备的其他参数与主设备相同，不再赘述。

5. 选中一个设备，左键单击 按钮或单击菜单栏【编辑/添加数据块】，添加一个数据块后，如图

5- 3所示。

图 5- 3 块参数配置

6. 表 5- 2所示。

表 5- 2 通道参数说明

分类 参数名 含义 说明
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分类 参数名 含义 说明

数据块
名称 数据块的名称

 名称由英文字母、数字、-、_组成，最长为 64个字

节

 同一个设备下的数据块名称不允许重复

 一个设备下允许有若干个 Block

描述 数据块描述信息 最长为 64个字节

I/O地址

地址进制
I/O地址数据的显示方

式
十进制或十六进制可选

起始地址 数据块起始地址 可设置的范围为 0~65535

结束地址 数据块结束地址 终止地址不可填写，根据其实际地址和个数自动计算

地址长度
结束地址与起始地址

之差

 COIL、DISCRETES INPUT类型地址的最大长度为

2000，最小为 1；
 INPUT REGISTER、HOLDING REGISTER 类型地

址的最大长度为 125，最小长度为 1

轮询

（串行发包

的轮询周期）

主周期
前后两次发包的时间

间隔

 每隔一个周期去获取更新数据，单位为毫秒

 设置范围：50～86400000

副周期 -
 当数据包超时达到设置的次数后，以此周期去获取

更新数据，单位为毫秒

 设置范围：50～86400000

其他设置 数据类型 数据块数据类型

 COIL：0地址，线圈类型，1个 bit，可读写（1命
令读、5，15命令写）

 DISCRETES INPUT：1地址，离散量，1个 bit，只

读（2命令读）

 HOLDING REGISTER：4地址，保持寄存器，2个
byte，可读写（3命令读、6，16命令写)

 INPUT REGISTER：3地址，输入寄存器，2个 byte，
只读（4命令读）

7. 右键单击 按钮，单击菜单栏【批量复制设备】后，操作页面如图 5- 5所示，添加设备后设置

相应参数，参数说明如表 5- 3所示。
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图 5- 4 modbus TCP批量复制设备入口

图 5- 5 modbus TCP批量复制设备界面

表 5- 3 复制设备参数说明

参数名 含义 说明

名称后缀 设备名称后缀 最长为 64个字节

复制数量 设备批量复制数量 范围：1～247
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起始 ID 设备起始 ID 范围：1～247，同一通道设备号不允许重复

ID步长 设备 ID自增数 -

主 IP地址 设备主 IP地址 -

IP步长 设备 IP自增数 -

主端口 设备通信端口号

范围：1～65535
 若一个设备有多个端口，此处可最多配置 2 个端

口，端口间用逗号（,）隔开

 当其中一个端口被占用时，将自动连接另一个端

口

端口步长 设备端口自增数 -

8. 组态完设备和块后点击 保存。

提示：

1. 点击 按钮可弹出全局设置对话框，可以选择在进行删除操作的时候是否需要确认提示，如

不需要可去除“删除前确认提示”选项。

2. 删除上一级节点时，其下的子节点也一并被删除。

3. 针对不同设备不同性能的需求，可通过设置 Device中的“超时”、“重试延时”参数和 Block
中的“主周期”、“副周期”参数来进行性能匹配。

5.2 在线调试驱动

Modbus TCP 驱动配置完成后，可对其进行调试。选中某数据块后，点击工具栏 按钮，调试

界面如图 5- 6所示。界面分上下两部分：

 上方显示数据块地址和值，地址由数据块的数据类型、起始地址和地址长度决定。可读写

的数据块，双击地址即可弹出数据块值的更改界面。

 下方显示发送和接收的数据包字节流，若连接失败则提示可能的原因，字节流始终显示最

新的 1000条。字节流含义符合Modbus TCP协议，具体需查阅相关协议文件。若提示服务

器连接失败，请根据提示确认：服务器是否开启，网络是否通畅，IP/端口等配置是否正确

等。

HOLDING REGISTER和 INPUT REGISTER类型的数据块可对数据的数制或者数据类型进行切

换。默认为有符号十进制（ ），可切换为：无符号十进制（ ）/ 十六进制（ ）/ 长整型（ ）

/ 反向长整型（ ）/ 单精度浮点型（ ）/ 双精度浮点型（ ）。

在线调试过程中可进行暂停（暂停调试）和重置（清空字节流信息）设置。
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图 5- 6 TCP 调试界面

5.3 配置驱动位号的 I/O地址

配置Modbus TCP 驱动后，可以手动添加Modbus TCP 位号。手动添加位号的方法请详见《数

据库管理软件使用手册》或《中控数据采集器软件使用手册》，本小节仅描述如何配置位号的 IO地

址。

1. Modbus TCP驱动位号“IO地址选择”界面如图 5- 7所示。

图 5- 7 IO地址设置（ModbusTCP驱动）

2. IO地址可设置为实时数据或诊断信息，设置完成后点击“确定”。

 实时数据：在“实时数据”页签中选择设备、块和数据类型，并输入块内偏移地址（块内

偏移地址默认从 0开始，不能超出地址范围）。位号数据类型中，BIT类型可在后方下拉
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框中选择定位到位（0～15），而 BYTE、SINT、USINT可定位到高字节（1）或低字节（0），
若没有特别指定，则将默认定位到低字节中。

 诊断信息：在“诊断信息”页签中选择设备及诊断的信息，诊断信息状态值如表 5- 4所示。

表 5- 4 诊断位号状态值

诊断信息 功能 状态：值

设备通信状态 提供基于通讯的诊断信息

通信断开：0
当前工作链路为主设备主 IP：1
当前工作链路为主设备从 IP：2
当前工作链路为冗余设备主 IP：3
当前工作链路为冗余设备从 IP：4

3. 完成位号属性设置后，单击“确定”，返回如图 5- 8所示的软件主界面。

图 5- 8 成功添加Modbus TCP位号

如图 5- 8所示，Modbus TCP位号的实时数据 I/O地址采取“设备名.数据块名.偏移量.数据类型”

的形式，诊断信息 I/O地址采取“#设备名.诊断信息”的形式。

5.4 参数说明

Modbus TCP位号类型的详细描述如表 5- 5所示。

表 5- 5 位号类型详细描述表

类型 描述 数据位 取值范围

Bit 1位 1 0～1

BOOL 布尔型 1 0～1

BYTE 1字节 8 0～0xFF

WORD 2字节 16 0～0xFFFF

DWORD 4字节 32 0～0xFFFFFFFF

LWORD 8字节 64 0～0xFFFF FFFF FFFF FFFF

SINT 短整型 8 -128～127

INT 整型 16 -32768～32767

DINT 双整型 32 -231 ～231-1

LINT 长整型 64 -263 ～263-1

USINT 无符号短整型 8 0～255
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类型 描述 数据位 取值范围

UINT 无符号整型 16 0～65535

UDINT 无符号双整型 32 0～232-1

ULINT 无符号长整型 64 0～264-1

REAL 单精度浮点型 32 -3.40E+38 ~ 3.40E+38

LREAL 双精度浮点型 64 -1.79E+ 308 ~ 1.79E+308

5.5 数据字节序说明

数据的字节序受“数据位规则、首字为低、首双字为低”三个配置项影响。

这三个配置项对数据类型的影响如表 5- 6 所示，对数据块类型的影响如表 5- 7 所示。（√表示

影响，–表示不影响）

表 5- 6 影响的数据类型

数据类型 数据位规则 首字位低 首双字为低

BIT、BOOL、BYTE、WORD、SINT、INT、USINT、UINT √ – –

DWORD、DINT、UDINT、REAL √ √ –

LWORD、LINT、ULINT、LREAL √ √ √

表 5- 7 影响的数据块类型

数据块类型 数据位规则 首字位低 首双字为低

COIL – – –

DISCRETES INPUT – – –

HOLDING REGISTER √ √ √

INPUT REGISTER √ √ √

打开或导入 InPlant SCADAV5.50.03.00或采集器 V3.03.07.00之前版本的驱动数据时，配置参数

会自动更新。更新前后的参数对比如下表所示。

表 5- 8 更新前后配置对比

更新前 更新后

数据位规则 数据位规则 首字为低 首双字为低

bit0_15 bit15_0 开启 开启

Bit15_0 bit15_0 关闭 关闭
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5.6 注意事项

在选择位号类型时，需要注意以下内容：

数据块类型为 COIL和 DISCRETES INPUT时，只能组 BOOL类型的位号。

数据块类型为 HOLDING REGISTER和 INPUT REGISTER时，不能组 BOOL类型位号。

数据块默认位号类型为WORD。
如果位号 IO地址不带数据类型（为兼容老组态），则将位号按照WORD类型处理。

设置位号的偏移量时需要注意以下内容：

地址偏移默认从 0开始。

Bit、BOOL、BYTE、WORD、SINT、INT、USINT和 UINT类型的位号在数据块内占一个偏移

地址。所以，添加了以上几种类型的位号（如位号 A）后，再添加位号时“块内偏移”应该与前一

位号（位号 A）的“块内偏移”相差 1，否则会导致数据储存区域重叠，导致数据错乱。

DWORD、LWORD、DINT、LINT、UDINT、ULINT、REAL和 LREAL类型的位号在数据块内

占两个偏移地址。所以，添加了以上几种类型的位号后（如位号 B），再添加位号时“块内偏移”

应该与前一位号（位号 B）的“块内偏移”相差 2，否则会导致数据储存区域重叠，导致数据错乱。

同一个偏移地址只能设一种数据类型的位号，如果同时组了两个不同数据类型的位号，则后一

个位号不起作用，值永远为 0。
如 位 号 tag1 的 I/O 地 址 是 DEVICE0.BLOCK0.1.REAL ， 位 号 tag2 的 I/O 地 址 是

DEVICE0.BLOCK0.1.WORD。则位号 tag1 可以正常工作，而位号 tag2 则永远为 0。

6 IEC104 Master驱动

通过 IEC104 Master驱动，调用方可以实现标准 IEC104系统的接入。

6.1 配置驱动

添加 IEC104 Master驱动后，可以通过以下步骤配置 IEC104 Master驱动：

1. “IEC104 Master驱动配置”界面如图 6- 1所示。
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图 6- 1 IEC104 Master驱动配置界面

2. 在结构树中选中“IEC104 Master”并在其右键菜单中选择“添加通道”命令。添加通道成功后

的“IEC104驱动配置”界面如图 6- 2所示。在配置界面中配置通道的参数。

图 6- 2 通道参数配置界面

3. 通道参数的详细说明如下：
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表 6- 1 通道参数说明

参数名 含义 说明

名称 通道名称
 名称由英文字母、数字、-、_组成，最长为 64个字符

 名称不允许重复

描述 对通道的注释信息 最长为 256个字符

主设备 IP 主 104设备的 IP地址

 支持网络冗余

 此处可最多配置 2个 IP地址，不同的 IP地址间用逗号

（,）隔开

主端口 设备通信端口号

范围：1～65535
 若一个设备有多个端口，此处可最多配置 2个端口，端

口间用逗号（,）隔开

 当其中一个端口被占用时，将自动连接另一个端口

冗余设备 IP 冗余 104设备的 IP地址

 支持网络冗余

 此处可最多配置 2个 IP地址，不同的 IP地址间用逗号

（,）隔开

冗余端口 设备通信端口号

范围：1～65535
 若一个设备有多个端口，此处可最多配置 2个端口，端

口间用逗号（,）隔开

 当其中一个端口被占用时，将自动连接另一个端口

总召唤周期 总召唤和电能脉冲召唤的周期 范围 5～86400秒

断线续传
与 Slave端网络恢复后，网络断

线期间的历史数据支持回补

Disable：不启用断线续传功能

Enable：启用该功能

时间源 实时数据时间源选择
SlaveTime：使用 IEC104 Slave（数据源）的时间戳

LocalTime：使用 IEC104 Master（本地）的时间戳

超时 通道的超时等待时间
单位：ms
默认呈灰色，无法编辑

消息队列长度
通道内等待发送命令的消息队

列最大长度

默认为 0，表示无限长度

默认呈灰色，无法编辑

4. 在结构树中选择会话，在图 6- 3所示界面中配置会话的参数。

图 6- 3 Session参数配置界面

会话属性参数的说明如下：
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 名称：Session的名称，由字母、数字及符号“-”、“_”组成，最长 64字符，同一个 channel
下名称不可重复。

 描述：对 Session 的注释，不超过 256个字符。

 OA（Originator Address）：传送原因的主站站址，默认为 0，范围 0～255。
 超时：发送命令响应超时的等待时间，默认 60000毫秒。默认呈灰色，无法编辑。

5. 在结构树上选中会话，并在其右键命令中选择“添加分区”命令，添加分区成功后 IEC104驱动

配置界面如图 6- 4所示。

图 6- 4 分区参数配置界面

分区属性参数的说明如下：

名称：Sector 的名称，由字母、数字及符号“-”、“_”组成，最长 64 字符，同一个 Session
下的 Sector名称不可重复。

描述：对 Sector的注释，不超过 256个字符。

COA：分组偏移地址，必须与 Slave组态时相对应。COA的范围为 0～65534。当高级冗余功能

开启时，自动添加一个 COA为 65534的 Sector，此 Sector为系统保留，用于传输健康值。

6. 如果进行了位号导入，则可在“位号”页签下选择需要导入的位号，在“导入策略”中选择结

构位号下的导入节点。位号的导入详见导入从站位号清单。“位号”页签下可对位号进行过滤，

过滤使用方法具体见位号过滤章节内容。

7. 组态完后点击 保存，退出驱动配置界面。

已添加的通道显示在数据库管理主界面左侧的结构树下，通道下的位号显示在右侧位号列表中，

如图 6- 5所示。

图 6- 5 结构树分级显示

6.2 导入从站位号清单

IEC104 Master驱动中，可通过导入从站位号清单功能，导入从采集站 IEC104 Slave 中导出的位

号，具体操作步骤如下。
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1. 打开 IEC104 Master驱动配置界面，在 IEC104 Master节点下添加一个通道（CHANNEL）。

2. 右键单击 CHANNEL，并在右键菜单中选择“导入从站位号清单”。

3. 在弹出的“打开”界面中选择.CSV位号清单文件，并单击“打开”。.CSV文件为 IEC104 Slave
下 CHANNEL中导出的位号文件，必须与 Slave中同时导出的.XML文件放在一起，才可在此处

成功导入。文件中的位号名不能为纯数字。

4. 在驱动配置界面中，选择“位号”页签，在此页签下可查看可导入的所有位号，勾选某位号前

的复选框，即表示导入该位号，保存后生效。

5. 选中“IEC104 Master”节点，并可在“导入策略”中设置某个结构位号下导入哪些节点。

6. 设置完成后，单击“保存”即完成位号的导入操作。

6.3 在线调试驱动

IEC 104 Master驱动配置完成后，可对其进行调试。选中某分区后，点击工具栏 按钮，调试

界面如图 6- 6所示。界面分上下两部分：

 上方显示数据块地址和值，地址由数据块的数据类型、起始地址和地址长度决定。可读写

的数据块，双击地址即可弹出数据块值的更改界面。

 下方显示发送和接收的数据包字节流，若连接失败则提示可能的原因。字节流含义符合 IEC
104 Master协议，具体需查阅相关协议文件。若提示服务器连接失败，请根据提示确认：服

务器是否开启，网络是否通畅，IP/端口等配置是否正确等。

分区数据以十进制（ ）显示且无法更改。

在线调试过程中可进行暂停（暂停调试）和重置（清空字节流信息）。

图 6- 6 IEC 104 Master 调试界面

6.4 配置驱动位号的 I/O地址

配置 IEC104 Master驱动后，可以手动添加 IEC104 Master位号。手动添加位号的方法请详见《数

据库管理软件使用手册》或《中控数据采集器软件使用手册》，位号名不能为纯数字。本小节仅描

述如何配置位号的 IO地址。
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1. IEC104 Master驱动位号的“IO地址指定”界面如图 6- 7所示。

图 6- 7 设置实时数据（IEC104 Master驱动）

2. IO地址可设置为实时数据或诊断信息，设置完成后点击“确定”。

 选择“实时数据”页签，选择在监控中获取实时数据的通道、会话、分区，输入 IOA块内

偏移地址（块内偏移地址不能大于 10000000）。

1. 仅勾选遥信、遥测、遥脉配置时，会读取配置 IOA，写值时也会对这个 IOA进行写值，在

真实的设备中，遥信 IOA和遥控 IOA不会重复，在 IEC104转发服务中可能重复。

2. 仅勾选遥控、遥设配置时，位号为只写，位号值一直为 0。
3. 全部勾选时，位号通过“遥信、遥测、遥脉配置”里的 IOA进行读值，通过“遥控、遥设

配置”里的 IOA进行写值。

4. 根据位号类型配置遥控偏移地址或遥设偏移地址。电力行业中，一般情况下 IOA可参考下

表进行配置。在现场实施过程中，请根据具体情况进行配置。如使用 SUPCON InPlant
Collector中的 IEC104Slave，则偏移地址无需配置。

表 6- 2 配置项和偏移地址对应表

配置项 类型 起始偏移地址

IOA

遥信（同开关量） 1

遥测（同模拟量） 16385（0x4001）

遥脉（电度） 25601（0x6401）
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配置项 类型 起始偏移地址

输出 IOA
遥控 24577（0x6001）

遥设 25089（0x6201）

 选择“诊断信息”页签，选择在监控中获取诊断信息的通道，点击确定保存。如表 6- 3所
示。

表 6- 3 诊断位号状态值

诊断信息 功能 状态：值

设备通信状态 提供基于通讯的诊断信息

通信断开：0（OFF）
当前工作链路为主设备 IP：1
当前工作链路为从设备 IP：2

3. 完成位号属性设置后，单击“确定”，返回软件主界面。

图 6- 8 成功添加 IEC104 Master位号

如图 6- 8所示，IEC104 Master位号的实时数据 I/O地址采取“通道名.分区名.偏移量”的形式，

诊断信息 I/O地址采取“#通道名.诊断信息”的形式。

7 GCS驱动

通过 GCS 驱动，调用方可以实现 G3&G5系统的接入。

注意：

GCS驱动中，单站最多支持 1万点位号，否则可能造成位号值读写失败。

7.1 配置驱动

添加 GCS 驱动后，需要按照如下步骤配置 GCS驱动。

1. “GCS驱动配置”界面如图 7- 1所示。

位号名大小写：是否将 GCS组态的位号名转换为大写。YES表示启用，NO表示禁用。如果启

用，则组态中载入的位号名中的字母会被转换为大写；如果禁用，则保持原样。
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图 7- 1 GCS驱动配置界面

2. DEFAULT 为默认的设备分组，不能被删除，也不能修改分组名。

单击 可以新增分组，单击 可以删除选中的分组。选中分组后可以在右侧界面中修改分组名，

名称不能为空，可包含字母、数字、短横杠（-）或下划线（_），不超过 64个字符，不能重复。

3. 选择一个分组后，单击“载入单站”按钮 ，选择一个.xPrj文件打开。单击“载入多站”按钮

，选择一个.SysPrj文件打开，在弹出的选择控制站中选择要导入的控制站即可导入多个控制

站。导入时，若检测到位号重名，则将弹出如图 7- 2所示的界面显示重名位号及其控制站名，

并可进行以下操作。

 若需继续导入，则单击“确定”，软件将以“前缀_位号名”的形式进行导入。前缀默认为

控制站名，双击单元格可修改（如下图红框所示）。自定义前缀必须以数字或者字母开头，

允许使用英文字母、数字、“-”或“_”，不超过 128个字符。

当控制站名被更改后，“数据库管理软件”中将提示是否更新已存在的位号信息，单击“是”

即可同步前缀信息。位号前缀被更改后，无需手动调整已被流程图、报警等引用的位号。

 若单击“否”，则取消导入。
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图 7- 2 位号重名警告

4. 载入一个单站后如图 7- 3所示。
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图 7- 3 添加单站

5. 在“控制站”页签下对控制站基本上属性进行设置。

表 7- 1 属性设置说明

参数名 含义 说明

控制站配置

UUID GCS组态的唯一标识 系统自动生成，不可编辑

控制站名 GCS控制站名称

 字符串形式，长度范围为 1～128
 只能包含数字、英文字母、“_”、“-”
 在一个工程内控制站名不可重复

描述 控制站的描述内容 字符串形式，长度范围是 0～64

位号前缀
用来区分控制站里面重复的位

号名

 字符串形式，长度范围为 1～128
 只能包含数字、英文字母、“_”、“-”
用来区分控制站里重复的位号名字，不能二次编辑

启用设备 是否启用当前设备 YES：启用当前设备；NO：禁用当前设备

启用 PID报警
是否同步 GCSConrix 组态的报

警信息

YES：同步；NO：不同步

在同步报警的过程中，软件会判断报警信息的限值是否

超出位号量程。如果超出，则不同步该报警信息；如果

不超出，则同步报警信息

工程 GCS组态的工程名 不可编辑

组态路径 GCS组态文件所在的目录
系统自动生成。当组态路径改变时，选中单元格后单击

出现的 按钮重新选择组态路径

通讯路径
目的控制站到直连控制站之间

的通讯路径
系统自动生成，不可编辑

通信网络配置
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参数名 含义 说明

版本
驱动与底层控制器通讯协议版

本

 UCP_VERSION_01：仅支持局域网通信

 UCP_VERSION_02：支持跨网段通信，同时兼容局

域网通信

设备 A/B网 IP
GCS 控制器的以太网接口地址

（A/B网口）

 局域网通讯：版本选择为“UCP_VERSION_01”并

设置 A网设备 IP。此时 GCS 控制器和服务器应该

在同一个网段内

 跨网段通讯：版本选择为“UCP_VERSION_02”，

A/B 网设备 IP 互为网络冗余，设备 IP 第三个字节

不能大于 64

服务器 A网 IP
与控制器通讯的服务器 A 网 IP
地址

版本选择为“UCP_VERSION_02”可设置，点分十进制

形式

服务器 B网 IP
与控制器通讯的服务器 B 网 IP
地址，无 B网可不配置

版本选择为“UCP_VERSION_02”可设置，点分十进制

形式

冗余服务器A/B网

IP
与控制器通讯的冗余服务器

A/B网 IP地址

版本选择为“UCP_VERSION_02”可设置，点分十进制

形式。如果没有冗余服务器，可留空

设备冗余

G3系列控制器一般不冗余，G5
系列控制器可以冗余，修改冗余

属性时请确认和实际运行控制

器状态一致

在下拉列表中选择“YES”表示冗余，“No”表示非冗

余。

设备冗余 IP 规则：如果 A 网 IP 最后一个字节为偶数，

则冗余 IP+1；如果A网 IP最后一个字节为奇数，冗余 IP-1

A/B网周期（单位：

毫秒）
控制站扫描周期 最小为 200ms，最大为 86400000ms。

A/B网超时 等待回复超时时间 范围：1000-86400000ms

A/B网重试次数 超时后重新发包次数 范围：1-30次

提示：

 如果使用跨网段通讯，则配合使用的 GCS 控制器和 GCSContrix 软件应满足的最低版本要求

为 GCU521-S V14.16.00、GCU3001-S V12.14.00和 GCSContrix V1.90.01.00。
 以 A网为例，断线时间的计算公式如下：A网断线时间=A网周期×A网重试次数

6. 在“位号”页签下选择需要导入的结构位号以及自动生成的诊断位号。“位号”页签下可对位

号进行过滤，过滤使用方法具体见位号过滤章节内容。

7. 在“导入策略”中设置某个结构位号下导入哪些节点。只有在组态树中选择“GCS”节点时，

导入策略才可设置，若选中其下的控制站节点则只能查看。

8. 在“快速分组”中对位号进行分组，并设置分组位号的扫描周期。只有在组态树中选择“GCS”
节点时，才可设置分组位号的扫描周期。“已选位号”框内位号按照此页设置的“扫描周期”

进行通信，“可选位号”框内位号按照控制站配置中的扫描周期进行通信。

9. 设置完成后，单击“保存”，完成 GCS驱动配置。
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7.2 配置驱动位号的 I/O地址

配置 GCS 驱动后，可以手动添加 GCS 位号。手动添加位号的方法请详见《数据库管理软件使

用手册》或《中控数据采集器软件使用手册》，本小节仅描述如何配置位号的 IO地址。

1. “IO地址选择”界面如图 7- 4所示。

图 7- 4 IO地址选择对话框（GCS驱动位号）

2. IO地址可设置为实时数据或者诊断信息。

实时数据：在“实时数据”页签中选择控制器后，左边界面列出属于该控制器的位号，右边界

面列出当前位号的所有字段，用户可根据实际需要组态。选中一个字段后，单击“确定”，即可设

置完 IO地址并返回到位号配置窗口。

诊断信息：在“设备诊断”页签中选择控制器及诊断的信息，可以配置该位号为指定控制器的

诊断信息位号，诊断信息状态值如表 7- 2所示。

表 7- 2 诊断位号状态值

诊断信息 功能 状态：值

设备通信状态 提供控制器的通信状态信息
通信断开：0（OFF）
通信正常：1（ON）

组态一致
提供上下位机，控制器组态一

致性判断功能

组态不一致：0（OFF）
组态一致：1（ON）

A网状态 提供 A网通信状态信息
A网断开：0（OFF）
A网正常：1（ON）
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诊断信息 功能 状态：值

B网状态 提供 B网通信状态信息
B网断开：0（OFF）
B网正常：1（ON）

3. 位号属性设置完成后，单击“确定”，返回软件主界面。

图 7- 5 成功添加 GCS位号

如图 7- 5所示，GCS 位号实时数据 I/O 地址采用“控制器名.位号名.字段名”的形式，诊断信

息 I/O地址采用“#控制器名.诊断信息”的形式。

8 G5Pro驱动

通过 G5Pro 驱动，调用方可以实现 G5Pro系统的接入。

注意：

G5Pro驱动中，单站最多支持 1万点位号，否则可能造成位号值读写失败。

8.1 配置驱动

添加 G5Pro 驱动后，需要按照如下步骤配置 G5Pro驱动。

1. “G5Pro驱动配置”界面如图 8- 1所示。

位号名大小写：是否将 G5Pro 组态的位号名转换为大写。YES 表示启用，NO表示禁用。如果

启用，则组态中载入的位号名中的字母会被转换为大写；如果禁用，则保持原样。
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图 8- 1 G5Pro驱动配置界面

2. 单击“载入单站”按钮 ，选择一个.xPrj文件打开。单击“载入多站”按钮 ，选择一个.SysPrj
文件打开，在弹出的选择控制站中选择要导入的控制站即可导入多个控制站。导入时，若检测

到位号重名，则将弹出如图 8- 2所示的界面显示重名位号及其控制站名，并可进行以下操作。

 若需继续导入，则单击“确定”，软件将以“前缀_位号名”的形式进行导入。前缀默认为

控制站名，双击单元格可修改（如下图红框所示）。自定义前缀必须以数字或者字母开头，

允许使用英文字母、数字、“-”或“_”，不超过 128个字符，不能重复。

当控制站名被更改后，“数据库管理软件”中将提示是否更新已存在的位号信息，单击“是”

即可同步前缀信息。位号前缀被更改后，无需手动调整已被流程图、报警等引用的位号。

 若单击“否”，则取消导入。
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图 8- 2 位号重名警告

3. 载入一个单站后如图 8- 3所示。
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图 8- 3 添加单站

4. 在“控制站”页签下对控制站基本上属性进行设置。

表 8- 1 属性设置说明

参数名 含义 说明

控制站配置

UUID G5Pro组态的唯一标识 系统自动生成，不可编辑。

控制站名 G5Pro控制站名称

 字符串形式，长度范围为 1～128。
 只能包含数字、英文字母、“_”、“-”。

 在一个工程内控制站名不可重复。

控制器型号 G5Pro控制器型号 不可编辑

描述 控制站的描述内容 字符串形式，长度范围是 0～64。

位号前缀
用来区分控制站里面重复的位号

名

用来区分控制站里重复的位号名字，不可二次编辑

 字符串形式，长度范围为 1～128
 只能包含数字、英文字母、“_”、“-”

启用 PID报警
是否同步 GCSConrix 组态的报警

信息

YES：同步；NO：不同步

在同步报警的过程中，软件会判断报警信息的限值是否超

出位号量程。如果超出，则不同步该报警信息；如果不超

出，则同步报警信息

工程 G5Pro组态的工程名 不可编辑

组态路径 G5Pro组态文件所在的目录
系统自动生成。当组态路径改变时，选中单元格后单击出

现的 按钮重新选择组态路径。

通讯路径
目的控制站到直连控制站之间的

通讯路径
系统自动生成，不可编辑。

通信网络配置
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参数名 含义 说明

版本 驱动与底层控制器通讯协议版本

 UCP_VERSION_01：仅支持局域网通信

 UCP_VERSION_02：支持跨网段通信，同时兼容局

域网通信

设备 A/B网 IP
G5Pro 控制器的以太网接口地址

（A/B网口）

 局域网通讯：版本选择为“UCP_VERSION_01”并

设置 A网设备 IP。此时 G5Pro控制器和服务器应该

在同一个网段内

 跨网段通讯：版本选择为“UCP_VERSION_02”，

A/B网设备 IP互为网络冗余，设备 IP第三个字节不

能大于 64

服务器 A网 IP
与控制器通讯的服务器 A网 IP 地

址

版本选择为“UCP_VERSION_02”可设置，点分十进制形

式

服务器 B网 IP
与控制器通讯的服务器 B 网 IP 地

址，无 B网可不配置

版本选择为“UCP_VERSION_02”可设置，点分十进制形

式

冗余服务器A/B
网 IP

与控制器通讯的冗余服务器 A/B
网 IP地址

版本选择为“UCP_VERSION_02”可设置，点分十进制形

式。如果没有冗余服务器，可留空

设备冗余
修改冗余属性时请确认和实际运

行控制器状态一致

在下拉列表中选择“YES”表示冗余，“No”表示非冗余。

设备冗余 IP规则：如果 A网 IP最后一个字节为偶数，则

冗余 IP+1；如果 A网 IP最后一个字节为奇数，冗余 IP-1

A/B网周期（单

位：毫秒）
控制站扫描周期 最小为 10ms，最大为 86400000ms。

A/B网超时 等待回复超时时间 范围：1000-86400000ms

A/B网重试次数 超时后重新发包次数 范围：1-30次

提示：

 如果使用跨网段通讯，则配合使用的 G5Pro控制器和 GCSContrix软件应满足的最低版本要求

为 GCU5001-S V10.11.00和 GCSContrix V1.90.01.00。
 以 A网为例，断线时间的计算公式如下：

A网周期×A网重试次数≤A网断线时间≤A网周期×A网重试次数＋500ms

5. 在“位号”页签下选择需要导入的结构位号以及自动生成的诊断位号。“位号”页签下可对位

号进行过滤，过滤使用方法具体见位号过滤章节内容。

6. 在“导入策略”中设置某个结构位号下导入哪些节点。只有在组态树中选择“G5Pro”节点时，

导入策略才可设置，若选中其下的控制站节点则只能查看。

7. 在“快速分组”中对位号进行分组，并设置分组位号的扫描周期。只有在组态树中选择“G5Pro”
节点时，才可设置分组位号的扫描周期。“已选位号”框内位号按照此页设置的“扫描周期”

进行通信，“可选位号”框内位号按照控制站配置中的扫描周期进行通信。

8. 设置完成后，单击“保存”，完成 G5Pro驱动配置。
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8.2 配置驱动位号的 I/O地址

配置 G5Pro 驱动后，可以手动添加 G5Pro位号。手动添加位号的方法请详见《数据库管理软件

使用手册》或《中控数据采集器软件使用手册》，本小节仅描述如何配置位号的 IO地址。

1. “IO地址选择”界面如图 8- 4所示。

图 8- 4 IO地址选择对话框（G5Pro驱动位号）

2. IO地址可设置为实时数据或者诊断信息。

实时数据：在“实时数据”页签中选择控制器后，左边界面列出属于该控制器的位号，右边界

面列出当前位号的所有字段，用户可根据实际需要组态。选中一个字段后，单击“确定”，即可设

置完 IO地址并返回到位号配置窗口。

诊断信息：在“设备诊断”页签中选择控制器及诊断的信息，可以配置该位号为指定控制器的

诊断信息位号，诊断信息状态值如表 8- 2所示。

表 8- 2 诊断位号状态值

诊断信息 功能 状态：值

设备通信状态 提供控制器的通信状态信息
通信断开：0（OFF）
通信正常：1（ON）

组态一致
提供上下位机，控制器组态一

致性判断功能

组态不一致：0（OFF）
组态一致：1（ON）

A网状态 提供 A网通信状态信息
A网断开：0（OFF）
A网正常：1（ON）
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诊断信息 功能 状态：值

B网状态 提供 B网通信状态信息
B网断开：0（OFF）
B网正常：1（ON）

3. 位号属性设置完成后，单击“确定”，返回软件主界面。

图 8- 5 成功添加 G5Pro位号

如图 8- 5所示，G5Pro位号实时数据 I/O地址采用“控制器名.位号名.字段名”的形式，诊断信

息 I/O地址采用“#控制器名.诊断信息”的形式。

9 CDT驱动

CDT 驱动主要应用于电网数据采集与监控系统中，对远动设备进行管理。配置 CDT 驱动前，

首先要创建 CDT驱动。

9.1 配置驱动

添加 CDT 驱动后，通过以下步骤配置 CDT驱动：

1. “CDT驱动设置”界面如图 9- 1所示。
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图 9- 1 CDT驱动配置初始界面

2. 添加 Channel，并配置 Channel属性。

在“CDT组态设置”窗口的结构树上选择“CDT Driver”，并在其右键菜单中选择“添加 Channel”
命令，CDT驱动配置窗口显示为图 9- 2所示。

图 9- 2 在 CDT驱动中添加 Channel

图 9- 2所示界面中各参数的说明如表 9- 1所示。

表 9- 1 CDT通道参数说明表

参数名 含义 操作方法

名称 通道名。字符串形式，长度范围是 1～64。 在文本框中输入。不可重复

描述 通道的描述信息。字符串形式，长度范围是 0～64。 在文本框中输入。

COM 通道占用的 COM口号。整数形式，取值范围是 1～256。 在文本框中输入。
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参数名 含义 操作方法

波特率 通道工作的波特率。 在下拉列表中选择。

数据位 在传输和接受每个字符时使用的数据位数，可选参数为 7或 8。 在下拉列表中选择。

停止位 传输每个字符之间的时间，按位/秒测量时间，可选参数为 1和 2。 在下拉列表中选择。

校验

端口的错误检查类型。可选参数包括：

 None，表示从此端口发送的数据位不添加奇偶校验位。

 Even，表示如果要使数据位中 1的个数为偶数，则奇偶校验

位应置为 1。
 Odd，表示如果要使数据位中 1的个数为奇数，应添加奇偶

校验位。

 Mark，表示添加奇偶校验位，但总是被设置为 0。
 Space，表示添加奇偶校验位，但总是被设置为 1。

在下拉列表中选择。

3. 向 Channel中添加子站

在上图的结构树中选择 Channel，并在其右键菜单中选择“添加子站”命令。CDT 组态设置窗

口显示为图 9- 3所示。

1) 在“名称”文本框中输入子站的名称。字符串形式，长度范围是 1～64。
2) 在“描述”文本框中输入子站的描述。字符串形式，长度范围是 0～64。
3) 在“子站 ID”下拉框中选择子站的 ID。整数形式，取值范围是 1～255。

图 9- 3 在 CDT通道中添加子站

4. 完成 CDT驱动配置后，单击工具栏中的 ，保存对 CDT驱动的配置。

9.2 配置驱动位号的 I/O地址

配置 CDT 驱动后，可以手动添加 CDT 位号。手动添加位号的方法请详见《数据库管理软件使

用手册》或《中控数据采集器软件使用手册》，本小节仅描述如何配置位号的 IO地址。

1. “IO地址指定”界面如图 9- 4所示。
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图 9- 4 CDT位号地址配置窗口

图 9- 4中各参数的详细说明及其配置方法如下：

1) 在“通道”下拉框中选择位号占用的通道。

2) 在“子站”下拉框中选择位号占用的子站。

3) 在“类型”下拉框中选择位号的类型，可选参数包括“遥测”、“遥信”、“电能脉冲”

和“SOE”。其中“SOE”表示时间顺序记录（Sequence of Event）。

4) 在“帧类别码”下拉框中选择位号的帧类别码。可选参数包括：

 当“类型”选择“遥测”时，可选参数为 97、179和 194。
 当“类型”选择“遥信”时，可选参数为 244。
 当“类型”选择“电动脉冲”时，可选参数为 133。
 当“类型”选择“SOE”时，可选参数为 38。

5) 在“功能码”下拉框中选择位号的功能码。

 当“类型”选择“遥测”时，可选参数为 0～127。
 当“类型”选择“遥信”时，可选参数为 240～255。
 当“类型”选择“电动脉冲”时，可选参数为 160～223。
 当“类型”选择“SOE”时，可选参数为 128和 129。

6) 在“顺序号”下拉框中选择位号的顺序号。

 当“类型”选择“遥测”时，可选参数为 0和 1。
 当“类型”选择“遥信”时，可选参数为 0～31。
 当“类型”选择“电动脉冲”时，可选参数为 0。
 当“类型”选择“SOE”时，可选参数为 0～4095。

7) 单击“确定”保存对 CDT位号的设置。

2. 返回到 CDT“添加位号”对话框，单击其中的“确认”，保存 CDT位号的设置。

图 9- 5 成功添加 CDT位号
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如图 9- 5所示，CDT位号 IO地址采用“通道名.子站名.0.帧类别码.功能码.顺序号”的形式。
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10 TCS-900驱动

安装 SIS 组件包（SISPatch）后，才可配置 TCS-900驱动。通过 TCS-900 驱动，调用方可以实

现 TCS-900系统的接入。

提示：

TCS-900驱动需要单独的授权。有授权时可以添加驱动，无授权时不能添加驱动。

10.1 配置驱动

添加 TCS-900驱动后，需要按照如下步骤配置 TCS-900驱动。

1. “TCS驱动配置”界面如图 10- 1所示。

图 10- 1 TCS驱动配置界面

2. 单击“载入”按钮 ，选择一个.sisPrj文件打开，载入后如图 10- 2所示。
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图 10- 2 添加单站

3. 在“控制站”页签下对控制站基本属性进行设置。

表 10- 1 属性设置说明

参数名 含义 说明

控制站名 TCS控制站名称

字符串形式，长度范围为 1～128。
只能包含数字、英文字母、“_”、“-”和“.”。
在一个工程内控制站名不可重复。

描述 控制站的描述内容 不可编辑

工程 TCS组态的工程名 不可编辑

IP地址 与主干网直连的控制站 IP地址 不可编辑

组态路径 TCS组态文件所在的目录 系统自动生成，可编辑

位号前缀 用来区分控制站里面重复的位号名

字符串形式，长度范围为 1～128，只能包含数

字、英文字母、“_”、“-”，保存后不能二

次编辑

位号名大小写转换 用于设置是否自动转换位号名的大小写
从下拉菜单选择“不转换”、“大写”或“小

写”，保存后不能二次编辑

4. 在“位号”页签下选择需要导入的位号。“属性”列表示位号属性，IO地址的前缀控制站名随

控制站名的更改而更改，修改方法与 GCS驱动一致。位号表首行中输入过滤信息后，可过滤出

相关位号。

5. 设置完成后，单击“保存”，完成 TCS-900驱动配置。

10.2 配置驱动位号的 I/O地址

配置 TCS 驱动后，可以手动添加 TCS位号。手动添加位号的方法请详见《数据库管理软件使用

手册》或《中控数据采集器软件使用手册》，本小节仅描述如何配置位号的 IO地址。

1. “IO地址选择”界面如图 10- 3所示。
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图 10- 3 IO地址选择对话框（TCS 驱动位号）

2. IO地址可设置为实时数据或者诊断信息。

实时数据：在“实时数据”页签中选择控制器后，界面列出属于该控制器的位号，用户选中一

个位号后，单击“确定”，即可设置完 IO地址并返回到位号配置窗口。

诊断信息：在“设备诊断”页签中选择诊断的信息，可以配置该位号为指定控制站模块的诊断

信息位号。诊断信息状态值请参见 TCS-900系统软件资料《SISPatch使用手册》。在载入组态文件

时，会同步载入诊断位号的报警配置。

3. 位号属性设置完成后，单击“确定”，返回软件的主界面。

图 10- 4 成功添加 TCS位号

如图 10- 4所示，TCS位号实时数据 I/O地址采用“控制站名@位号名”的形式，诊断信息 I/O
地址采用“控制站名@诊断位号名”的形式。

11 Trusted Modbus TCP驱动

通过 Trusted Modbus TCP驱动，调用方可以实现与 Trusted系统的连接。

11.1 配置驱动

添加 Trusted Modbus TCP驱动后，需要按照如下步骤配置 Trusted Modbus TCP驱动。

1. “Trusted Modbus TCP驱动配置”界面如图 11- 1所示。
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图 11- 1 Trusted Modbus TCP 驱动配置界面

2. DEFAULT 为默认的设备分组，不能被删除，也不能修改分组名。

单击 可以新增分组，单击 可以删除选中的分组。选中分组后可以在右侧界面中修改分组名，

名称不能为空，可包含字母、数字、短横杠（-）或下划线（_），不超过 64个字符，不能重复。

3. 选择一个分组后，左键单击 按钮或单击菜单栏【编辑/添加设备】，添加设备后如图 11- 2 所

示。

图 11- 2 设备参数配置

4. 添加设备后设置相应参数，参数说明如表 11- 1所示。
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表 11- 1 通道参数说明

分类 参数名 含义 说明

设备

名称 设备的名称

 名称由英文字母、数字、-、_组成，最长为 64
个字节

 设备名称不允许重复

描述 设备描述信息 最长为 64个字节

启用设备 是否启用当前设备 选“是”启用当前设备，选“否”禁用当前设备

主设备

主 IP 主设备主 IP地址 -

主端口 主设备主 TCP端口号 范围：1～65535

冗余 IP 主设备冗余 IP地址 -

冗余端口 主设备冗余 TCP端口号 范围：1～65535

设备 ID 设备从站 ID 范围：1～247

超时(ms)
主站发送命令后至命令

响应之间的最长等待时

间

范围：0～86400000ms

重试次数
命令响应超时后重试发

送命令的次数
范围：0～10000

重试延时
数据包超时后，到下一

数据包发送之间的时间
范围：0～86400000ms

冗余设备* 启用冗余 启用冗余设备
 主设备故障时，自动切换到冗余设备

 是：启用冗余；否：不启用冗余

其他设置

输出类型
写数据模式，有三种写

模式

 Single_Write和 Group_Write：单地址使用 5、6
号单写命令，多地址使用 15、16号组写命令

 Force_Group_Write：强制使用 15、16 号组写

命令

数据位规则
设置成与指定设备数据

的大小端相一致

 bit0_15：大端模式（低位在前）

 bit15_0：小端模式（高位在前）

发包规则

选 择 该 设 备 内 各

BLOCK 数据包的发送

模式

并行或串行可选

轮 询 周 期

（ms）
数据包连续发送时的间

隔时间
数据包连续发送的间隔时间，范围：50～86400000

*冗余设备其他参数与主设备相同，不再赘述。

5. 选中 DEVICE节点，右键点击，并在菜单中选择“导入位号”，可将 Trusted系统中导出的位号

（TXT格式文件需另存为 CSV格式后）直接导入，导入后可在“位号”页签中对位号进行查看

和编辑。也可通过“导出位号”功能，将位号导出成 CSV格式文件。

Trusted系统导出的 TXT格式文件另存为 CSV格式后，只需要保留三列，第一列：位号名，第

二列：数据类型，第三列：描述。当位号为模拟量时，需要在每个偏移地址后加入空格和表示

数据类型的标志位。CSV文件内容格式和导入位号后的对应关系如下图所示。
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图 11- 3 CSV文件格式和导入后的信息对比

6. 组态完设备后点击 保存。

提示：

点击 按钮可弹出全局设置对话框，可以选择在进行删除操作的时候是否需要确认提示。每次打开

驱动配置界面时，该设置项默认为“删除前需要确认提示”，如不需要可去除选项前的勾选状态。

11.2 配置驱动位号的 I/O地址

配置 Trusted Modbus TCP驱动后，可以手动添加 Trusted Modbus TCP位号。手动添加位号的方

法请详见《数据库管理软件使用手册》或《中控数据采集器软件使用手册》，本小节仅描述如何配

置位号的 IO地址。

1. “IO地址选择”界面如图 11- 4所示。
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图 11- 4 IO地址设置（Trusted ModbusTCP驱动）

2. I/O地址可设置为实时数据或诊断信息，设置完成后点击“确定”。

 实时数据：在“实时数据”页签中选择设备、地址和数据类型。

I/O地址为 6位数字，由寄存器类型和位号地址组成，填写错误时请仔细阅读提示信息。

 首位表示寄存器类型，如表 11- 2所示。后五位为位号地址，设置范围为 1~99999。
 BOOL类型位号的地址首位应是 0或 1，非 BOOL类型位号的地址首位应是 3或 4。

表 11- 2 I/O地址配置

寄存器类型 地址区间 位号读写属性

线圈（COIL） 1~99999 可读、可写

离散量输入（DISCRETES INPUT） 100001~199999 只读

输入寄存器（INPUT REGISTER） 300001~399999 只读

保持寄存器（HOLDING REGISTER） 400001~499999 可读、可写

 对于非 BOOL类型位号，在 6位地址后会加上字母后缀，代表不同的数据类型。对应

关系为：INT类型，后缀“S”；UINT类型，无后缀；DINT类型，后缀“I”；UDINT
类型，后缀“U”；REAL 类型，后缀“F”。

 诊断信息：在“诊断信息”页签中选择设备及诊断的信息，诊断信息状态值如表 11- 3所示。

表 11- 3 诊断位号状态值

诊断信息 功能 状态：值

设备通信状态 提供基于通讯的诊断信息

通信断开：0
当前工作链路为主设备主 IP：1
当前工作链路为主设备从 IP：2
当前工作链路为冗余设备主 IP：3
当前工作链路为冗余设备从 IP：4

3. 完成位号属性设置后，单击“确定”，返回软件主界面。
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图 11- 5 成功添加 Trusted Modbus TCP位号

如图 11- 5所示，Trusted Modbus TCP位号的实时数据 I/O地址采取“设备名.IO地址”的形式，

诊断信息 I/O地址采取“#设备名.诊断信息”的形式。

11.3 参数说明

Trusted Modbus TCP位号类型的详细描述如表 11- 4所示。

表 11- 4 位号类型详细描述表

类型 描述 数据位 取值范围

BOOL 布尔型 1 0～1

INT 整型 16 -32768～32767

DINT 双整型 32 -232 ～232-1

UINT 无符号整型 16 0～65535

UDINT 无符号双整型 32 0～232-1

REAL 单精度浮点型 32 -232～232-1

12 NodeSniffer驱动

通过 NodeSniffer驱动可以配置诊断位号，从而实现对本地或者远端的设备的通信诊断。诊断信

息主要是判断设备是否连接。

添加 NodeSniffer驱动后，添加 NodeSniffer位号，位号类型建议配置为开关量，数值为零（OFF）
表示断开，为非零（ON）表示连接。位号的 IO地址配置界面如所示。
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图 12- 1 IO地址设定

“IO地址”的配置采用如下格式“IP:Port:Timeout:Retry”，IO地址必须满足以下要求，否则会

提示地址错误。

 IP地址（IP）：为需要诊断设备的 IP。
诊断驱动通过位号配置的 IP地址和端口与服务端建立连接。

 端口号（Port）：默认为 35666，端口号大小范围是 1025-65535。
 诊断驱动是否在超时时间内收到过服务端返回来的数据包

超时时间为“Timeout×(Retry+1)”，其中超时（Timeout）大小范围为 500毫秒～86400000
毫秒，重试次数（Retry）范围为 1～9。

13 ABCONTROLLOGIX驱动

ABCONTROLLOGIX 主要用于读取 Logix5000系列控制器的数据。

13.1 配置驱动

添加 ABCONTROLLOGIX 驱动后，需要按照如下步骤配置 ABCONTROLLOGIX 驱动。

1. “ABCONTROLLOGIX 驱动配置”界面如图 13- 1所示。
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图 13- 1 驱动配置界面

2. DEFAULT 为默认的设备分组，不能被删除，也不能修改分组名。

单击 可以新增分组，单击 可以删除选中的分组。选中分组后可以在右侧界面中修改分组名，

名称不能为空，可包含字母、数字、短横杠（-）或下划线（_），不超过 64个字符，不能重复。

3. 选择一个分组后，通过以下任意一种方式打开“打开”组态文件的界面。

 左键单击 按钮。

 左键单击菜单栏【编辑/载入设备】。
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图 13- 2 载入设备

提示：

 支持 V16、V19和 V32版本 AB控制器软件配置的组态文件。

 DeviceRoot节点下，最多可导入 1000个组态文件。

 驱动通信会使用 44818端口。如果通信失败，请检查该端口是否被其他程序占用。

4. 选择 L5X 的组态文件后，点击“打开”。打开组态文件后的驱动配置界面如图 13- 3 所示，可

对“设备”和“位号”参数进行设置，并查看“导入策略”。
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图 13- 3 打开组态文件

“设备”页签

参数说明如表 13- 1所示。

表 13- 1设备参数说明

参数名 含义 说明

名称 设备的名称

 名称由英文字母、数字、横杠（-）或下划线（_）组成，最长

为 64个字节

 设备名称不允许重复

设备类型 设备的类型 可设置为“ControlLogix”或“CompactLogix”

设备型号 AB控制器的型号 导入 L5X组态文件时软件自动填写，不可修改

固件版本 AB控制器的版本 导入 L5X组态文件时软件自动填写，不可修改

设备启用 是否启用当前设备 YES：启用当前设备；NO：禁用当前设备

描述 设备描述信息 最长为 64个字节

组态目录 组态文件的路径 打开组态文件时自动生成

设备 IP 连接 PLC设备的 IP 设备的 IP，必须填写否则将不能进行其他任何操作

冗余设备 IP 冗余设备的 IP -

Slot Logix Slot Number 0～65535

通信端口 设备通信端口 -

周期 设备数据采集周期 100～3600000（ms）



I/O驱动使用手册

65

参数名 含义 说明

位号名前缀 位号名前缀
 名称由英文字母、数字或下划线（_）组成，最长为 42个字节

 设备名称不允许重复

远程机架扩展

参数

远程机架模式时主机

架参数配置

远程机架模式时需要配置，配置格式为“2, X, 1, Y”。X表示主机

架控制模块地址，Y表示主机架 CPU槽位号

本地通讯 IP
与 AB 控制器通信的

计算机 IP地址
点分十进制形式。当计算机存在多个网卡时，需要指定 IP地址

“位号”页签

位号页签界面如图 13- 4所示，位号列表中显示组态文件中包含的所有位号的位号名、类型、IO
地址、描述信息。用户可进行有选择的导入位号、过滤查找指定位号等操作。

图 13- 4 位号页签

 选择或不选择单个位号：单击位号列表中某行第一列的小方框，即可选择导入该位号，再

次单击可取消勾选。

 批量选择或不选择位号：单击某行选中，长按 Shift，再单击另一行，即可选中两个位号及

其间的多个连续位号；单击某行选中，长按 Ctrl，再多次单击任一行，即可选中多个不连

续的位号，选中后再单击“选择”或“不选择”即可批量进行选择或不选择操作。

 过滤位号：第一行有漏斗 符号的各个单元格内，输入过滤信息，按“Enter”键即可过滤

出相关位号。

注意：第一列中只能输入“已选择”或“未选择”；或点击 ，弹出如下图所示界面，勾

选所需选项，点击“确认”，才能过滤出位号。
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图 13- 5 位号过滤

“导入策略”页签

导入策略页签中，主要查看和设置某个结构位号下导入哪些节点。操作步骤如下：

1) 选中节点“DeviceRoot”，再翻至“导入策略”页签，如图 13- 6所示。

图 13- 6 导入策略

2) 左侧选中某位号，右侧即可显示其下的所有节点，所有节点都默认导入。

3) 设置完成后，通过以下任意方式“保存”驱动配置。

 单击工具栏 按钮。

 单击菜单栏【文件/保存】。

13.2 配置驱动位号的 I/O地址

配置 ABCONTROLLOGIX 驱动后，可以手动添加 ABCONTROLLOGIX 驱动位号。手动添加位

号的方法请详见《数据库管理软件使用手册》或《中控数据采集器软件使用手册》，本小节仅描述

如何配置位号的 IO地址。

1. “IO地址选择”界面如下图所示。
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图 13- 7 IO地址选择

2. IO地址选择可设置为实时数据和诊断信息，设置完成后点击“确认”。

 实时数据：在“实时数据”页签中选择控制器后，左边界面列出属于该控制器的位号，右

边界面列出当前位号的所有字段，用户可根据实际需要组态。选中一个字段后，单击“确

定”，即可设置完 IO地址并返回到位号配置窗口。

 诊断信息：在“诊断信息”页签中选择设备及诊断的信息，诊断信息状态值如表 13- 2所示。

表 13- 2 诊断位号状态值

诊断信息 功能 状态：值

设备通信状态 提供基于通讯的诊断信息

通信断开：0
当前工作链路为主设备主 IP：1
当前工作链路为主设备从 IP：2

3. 完成位号属性设置后，单击“确定”，返回软件主界面。

图 13- 8 成功添加 ABCONTROLLOGIX位号

4. 如图 13- 8所示，ABCONTROLLOGIX 位号的实时数据 I/O地址采取“控制器名.位号名.字段名”

的形式，诊断信息 I/O地址采取“#控制器名.诊断信息”的形式。
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提示：

在监控期，如果出现 InPlant SCADA和 PLC系统通信失败的提示，请检查端口 44818是否被占用。

14 SNMP驱动

SNMP驱动主要用于读取其他支持 SNMP 服务的设备名称、描述、端口等信息，目前该驱动支

持的设备有主机、交换机、路由器。

14.1 设备中如何配置 SNMP服务

本节以计算机（安装了Windows7操作系统）为例，说明如何开启设备的 SNMP 服务，其他设

备请查看对应的设备说明书。

1. 打开控制面板，当查看方式为类别时，选择【程序/卸载程序】，打开程序和功能界面。

2. 在界面左侧单击“打开或关闭Windows功能”，打开Windows功能界面，如图 14- 1所示，勾

选“简单网络管理协议”及其下选项并点击确定。

图 14- 1 启动 SNMP服务

3. 等待安装，完毕后，打开如图 14- 2所示的服务界面，选择并双击打开 SNMP Service。
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图 14- 2 选择 SNMP服务

4. 在 SNMP Service的属性界面中，选择“安全”页签，做如下设置：

4) 单击“添加”，打开“SNMP 服务配置”界面，如图 14- 3所示，输入社区名称（如 public），
根据需求设置团体权限，点击“添加”；

5) 选择“接受来自任何主机的 SNMP数据包”。

图 14- 3 SNMP服务配置

5. 在 SNMP Service的属性界面中，点击“确定”完成配置，并在图 14- 2中重启动该服务。
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14.2 配置驱动

添加 SNMP驱动后，需要按照如下步骤配置 SNMP驱动。

1. SNMP“驱动设置”界面如图 14- 4所示。

图 14- 4 驱动配置界面

2. 通过以下任意一种方式“添加”设备，添加设备后，界面如图 14- 5所示。

 左键单击 按钮。

 左键单击菜单栏【编辑/添加设备】。

图 14- 5 添加设备

参数说明如表 14- 1所示。
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表 14- 1 设备参数说明

参数名 含义 说明

名称 设备的名称

名称由英文字母、数字、横杠（-）或下划线（_）组成，

最长为 64个字节

设备名称不允许重复

设备类型 设备的类型 主机、交换机、路由器可选

描述 设备描述信息 最长为 64个字节

管理信息库（MIB） 信息库文件名称 系统默认配置，用户无法更改

接受的社区名称 社区的名称
设备 SNMP中设置的社区名称，如第 1414.1章中的第 4
步，注意：两个名称中的大小写也需一致

设备 IP 连接设备的 IP
设备的 IP，设备为本机时可填写为 127.0.0.1，必须填写

否则将不能进行其他任何操作

冗余设备 IP 冗余设备的 IP -

周期（ms） 诊断设备的时间周期 范围 100～3600000（ms），默认 2000

超时（ms） 设置设备诊断超时等待时间 范围 100～3600000（ms），默认 2000

3. 设置完成后，通过以下任意方式“保存”驱动配置。

 单击工具栏 按钮。

 单击菜单栏【文件/保存】。

14.3 配置驱动位号的 I/O地址

1. 添加 SNMP驱动位号后，I/O地址配置界面如图 14- 6所示。
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图 14- 6 设置实时数据（SNMP驱动）

2. I/O地址可设置为实时数据或诊断信息，设置完成后点击“确认”即可。

 “实时数据”页签：选择某一设备，IP地址、Community、Oid都将自动获取。在左侧“MIB”
树形目录中，右键单击 mib-2下的某一对象，选择“Get”菜单，右侧“OID和值”界面中

将出现对应信息。如图 2所示，为获取 sysDescr数据后的界面。

图 14- 7 获取对象信息

mib-2下的所有对象的数据类型和说明如下表所示。

表 14- 2 mib-2下的对象

对象 数据类型 说明

sysDescr Type_string 对硬件，操作系统等实体的说明

sysName Type_string 计算机全名

ifNumber Type_int32 网络接口的数量

ifIndex Type_int32 每一个接口的唯一取值

ifDescr Type_string 关于接口的信息，包括制造商的名称，产品名称和硬件接口版本

ifSpeed Type_uint32 接口的当前数据速率容量的估计

ifAdminStatus Type_int32 理想的接口状态

ifOperStatus Type_int32 当前操作接口状态
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对象 数据类型 说明

ifInOctets Type_uint32 接口接收的总的字节数

ifOutOctets Type_uint32 接口传输的字节总数，包括帧字符

选择一个对象后，点击“确认”即可。

 “诊断信息”：如图 14- 8 所示，选择某设备，并指定诊断信息“设备通信状态

（DEVICE_STATE）”，点击“确认”即可。设备通信位号状态值意义如表 14- 3所示。

图 14- 8 设置“诊断信息”（SNMP驱动）.

表 14- 3 诊断位号状态值

诊断信息 功能 状态：值

设备通信状态 提供基于通讯的诊断信息
通信断开：0（OFF）
通信正常：1（ON）

15 SUPCON Collector驱动

该驱动用于接入中控数据采集器的数据。与数据采集器的通信方式包含了 UDP（单向通信）和

TCP两种。配置 UDP 时，需在采集器端添加并配置 UDPDataProvider服务，详情请参看《中控数据

采集器使用手册》。

15.1 配置驱动

添加 SUPCON Collector驱动后，需要按照如下步骤配置 SUPCON Collector驱动。

“SUPCON Collector驱动配置”界面如图 15- 1所示。可同时添加多个不同通信方式的采集器

信息，UDP和 TCP通信的配置方法稍有不同，将在下文中分别作详细描述。
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图 15- 1 SUPCON Collector驱动配置界面

15.1.1 TCP通信配置

1. 单击驱动配置界面中的 图标，打开如图 15- 2所示界面，并进行以下设置。

 定义采集器名称。

 通讯方式为 TCP。
 设置采集器 IP地址，若网络冗余，则设置冗余 IP 地址；若采集器冗余则勾取 IP 地址 2后

的复选框并设置对应的 IP地址。

 组态端口不可更改。

 数据端口对应采集器“系统设置”中的通信端口号，一般不需要修改。

 时间源可设置成本地时间（当前主机的时间）或者数据源时间（所配采集器的时间）。
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图 15- 2 添加采集器界面

2. 单击“确定”，返回配置主界面，在如图 15- 3所示界面中，可再次更改采集器相关参数。

图 15- 3 TCP通信配置界面

3. 单击“位号”页签，在如图 15- 4界面中，可查阅所配采集器中包含的位号信息，勾选即可将其

导入至本地数据库。
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图 15- 4 位号列表界面

提示：

图 15- 4中，CAIJIQI_SYSTEM_SERVERCFGIDENTICAL位号为诊断位号，其中“CAIJIQI”为

所连的采集器名称。当采集器冗余时，该位号可显示两个互为冗余的采集器组态是否一致，若该值

为 0，则表示组态不一致；若该值为 1，则表示组态一致。

上述界面中的其他功能使用介绍：

 单击导入设置：可设置导入位号的前缀以及是否同步位号描述等信息。

 选择/不选择：当列表中选中多个位号后，可通过单击“选择/不选择”对选中位号进行统一

勾选或取消勾选。

4. 导入的位号设置完成后，单击“保存”即可。

15.1.2 UDP通信配置

1. 单击驱动配置界面中的 图标，打开如图 15- 5所示界面，并进行以下设置。

 定义采集器名称。

 通讯方式为 UDP。
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 数据端口为数据源采集器 UDPDataProvider服务配置界面中的端口，上送数据到同一台主

机的采集器端口不可重复。

注意：配置 UDP通信前，请先在数据源采集器上完成 UDPDataProvider服务的配置。

 时间源可设置成本地时间（当前主机的时间）或者数据源时间（所配采集器的时间）。

注意：当配套 InPlant SCADA内置数据库使用时，建议将时间源设置为本地时间。

图 15- 5 添加采集器界面

2. 单击“确定”，返回配置主界面，在如图 15- 6所示界面中，可再次更改采集器相关参数。

图 15- 6 UDP通信参数配置界面

3. 单击“位号”页签，如图 15- 7所示，单击“手动导入位号”，在打开的界面中，选择.vxda文
件导入。.vxda文件是从采集器端通过“导出数据库”功能导出的数据库文件。文件打开后，将

在位号列表中显示采集器端的位号信息，同样可以通过勾选导入某个位号。此界面的操作可参

考 TCP通信章节内容。

注意：

导入到 SUPCON Collector中的.vxda必须导出自作为数据源的采集器，否则有可能造成数据异常。
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图 15- 7 位号界面

4. 位号导入配置完成后，单击“保存”即可。

15.2 配置驱动位号的 I/O地址

配置 SUPCON Collector 驱动后，可以手动添加 SUPCON Collector驱动位号。手动添加位号的

方法请详见《数据库管理软件使用手册》或《中控数据采集器软件使用手册》，本小节仅描述如何

配置位号的 IO地址。

1. “IO地址指定”界面如图 15- 8所示。
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图 15- 8 IO地址指定

2. 在此界面中可指定新添加的位号地址为某采集站的某位号，位号选择步骤如下，完成后点击“确

认”。

1) 在“采集站”的下拉框中选择采集站。

2) 在位号列表中选中某位号后，“采集站位号名”将自动显示该位号名。当位号列表中位号

过多时，可通过位号名、位号类型或位号描述对位号进行过滤。

3. 完成其他位号属性设置后，点击“确认”结束并返回数据库管理软件主界面，I/O地址显示为“采

集站名.采集站位号名”。

提示：

 目前只有通过 TCP通信的采集站中的位号能被指定为自定义位号的 IO地址。

 通过驱动配置界面导入的位号会显示在采集器的位号列表中。如果修改了位号名，修改后的位

号会被采集器软件识别为新的位号，此时您可以通过驱动配置界面重新导入原位号。新位号与

原位号仅位号名不同，其余属性皆相同。

16 Siemens S7驱动

该驱动用于接入西门子 S7 系统的数据。支持的控制器型号包括 S7-200、S7-200 SMART、S7-300、
S7-400、S7-1200和 S7-1500。完成相应的配置后，驱动可读取以下数据块的数据：

 S7-200和 S7-200 SMART：可读取 I区、Q区、M 区和 V区的数据。在组态时，如果是需

要读取 V区数据，数据块可填写为 DB1。
 S7-300、S7-400、S7-1200和 S7-1500：可读取 I区、Q区、M区和 DB区的数据。

16.1 配置驱动

添加 Siemens S7 驱动后，Siemens S7 驱动配置界面如图 16- 1 所示。工具栏三个图标的作用：

点击 图标，添加设备；点击 图标，删除设备；点击 图标保存组态。
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图 16- 1 驱动配置界面

1. 添加驱动分组

DEFAULT为默认的设备分组，不能被删除，也不能修改分组名。

 单击 可以新增分组，单击 可以删除选中的分组。

 修改分组名称：选中分组后可以在右侧界面中修改分组名，名称不能为空，可包含字母、

数字、短横杠（-）或下划线（_），不超过 64个字符，不能重复。

2. 添加并配置设备

选择一个分组后，添加设备后的驱动配置界面如图 16- 2所示，选中设备后，在右侧界面中配置

设备信息。

图 16- 2 设备信息配置界面
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3. 设备参数说明如表 16-1所示。接入不同型号的 S7 系统设备数据时，配置建议请参见表 16-2。

表 16-1 设备参数说明

参数名 含义 说明

名称 设备名称
名称由英文字母、数字、下划线（_）或短横杠（-）
组成，最长支持 64个字符，名称不允许重复。

扫描周期 驱动采集周期（扫描频率） 单位：ms

超时 驱动超时时间 单位：ms

重连周期 超时后，尝试重连周期 单位：ms

设备启用 是否启用当前设备 是：启用当前设备；否：禁用当前设备

CPU插槽号 S7组态中 PLC设备 CPU模块的插槽号 根据 S7中实际配置填写，默认为 0

源地址 与 S7设备通信的连接资源类型

默认值为 3，推荐配置为：

 1：PG（编程设备）

 2：OP（操作员面板）

 3：PC（应用程序）

本地 TSAP
（十六进制）

与设备通信的本地 TSAP
根据 S7组态软件中，配置的服务器连接中“远程属

性（客户端）”填写，格式为“xx.xx”，“xx”的

可设置范围为 00~FF，默认为 4D.57

物理设备 1

启用 是否启动物理设备 第一个物理设备默认为“是”且不可设置

地址 1 PLC的网络地址及端口号 例：xxx.xxx.xxx.xxx:102，PLC默认端口 102

地址 2 PLC的网络冗余地址及端口号 例：xxx.xxx.xxx.xxx:102，PLC默认端口 102

机架号 S7组态中 PLC设备 CPU模块的机架号 根据 S7中实际配置填写，范围 0~7

自定义远程

TSAP
是否需要自定义远程 TSAP 通过下拉菜单选择“是”或“否”

远程 TSAP
（十六进制）

与设备通信的远程 TSAP
“自定义远程 TSAP”为“是”时可配置。格式为

“xx.xx”，“xx”的可设置范围为 00~FF，默认为

4D.57

物理设备 2* 冗余设备信息 -

启用 是否启动物理设备 可以选择是（开启）或否（不开启）

*物理设备 2其他参数与设备 1相同，不再赘述。

在西门子 S7 通信协议中，TSAP是类似于地址的一个值，用两个字节来表示。TSAP分别为

LocaITASP(相当于采集程序的地址)和 RemoteTSAP(相当于 PLC的地址)。对于不同的 PLC型号，地

址的默认值不尽相同，而且，这两个值是可以修改的。如果被修改了，只能通过查询获得。

与设备通讯时，需要同时设置本地 TSAP和远程 TSAP，本地 TSAP默认值 4D.57，其它默认值

及可能值请参考表 16-2；
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远程 TSAP提供了两种配置方式：

（1）设置 CPU插槽号和机架号，由程序内部自动计算远程 TSAP，计算公式如下：

Remote TSAP = 0x03 ((rack<<5) | slot)
其中，rack和 slot分别代表机架号和 CPU插槽号；

驱动设备参数“自定义远程 TSAP”需要设置为：否

（2）自定义远程 TSAP地址，默认值及可能值请参考表 16-2；
驱动设备参数“自定义远程 TSAP”需要设置为：是

注意事项：

（1）对于 S7-300、S7-400、S7-1200和 S7-1500系列的 PLC，如果知道机架号（rack）和插槽

号（slot），可通过“方式一”配置远程 TSAP与设备通信，其中机架号和插槽号的默认值请参考表

16-3。
（2）若通过配置 CPU插槽号和机架号方式，依旧无法连接设备；可通过修改自定义本地 TSAP/

远程 TSAP方式连接设备，TSAP值请参考表 16-2。
（3）接入 S7-1200和 S7-1500数据时，PLC 组态的设置需满足要求： CPU保护：设置存取等

级为“完全访问权限（无任何保护）”；连接机制，勾选“允许来自远程对象的 PUT/GET通信访问”。

（4）对于 S7-200 SMART来说，自定义远程 TSAP设置为 01.01时，本驱动和 STEP 7-MicroWIN
SMART编程软件不能同时与 PLC 进行以太网通信。若要实现并行通信，远程 TSAP 应设置为 02.00、
02.01、03.00或 03.01中的任意一个，这些设置允许并发访问 PLC。配置时需考虑对系统性能和安全

性的影响。

表 16-2 接入不同型号的 S7设备 TSAP默认值和可能值

PLC 型号 LocaI TSAP 默认值 LocaI TSAP 可能值 Remote TSAP 默认值 Remote TSAP 可能值

S7-200 1000 1001

S7-200 SMART 0100
0200

0300
0101

0201

0301

S7-300 0100

1000

4B54

4B57

0302

1000

4B57

S7-400 0100

1000

4B54

4B57

0302

1000

4B57

S7-1200 0100

1000

4B54

4B57

0302

1000

4B57

S7-1500 0100

1000

4B54

4B57

0302

1000

4B57
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表 16-3 不同型号的 S7设备默认机架号（rack）和插槽号（slot）

PLC 型号 机架号（rack） 插槽号（slot）

S7-300 0 2

S7-400 0 2

S7-1200 0 0

S7-1500 0 0

4. 组态完后点击“保存”，退出驱动配置界面。

16.2 配置驱动位号的 I/O地址

配置 Siemens S7驱动后，可以手动添加 Siemens S7驱动位号。手动添加位号的方法请详见《数

据库管理软件使用手册》或《中控数据采集器软件使用手册》，本小节仅描述如何配置位号的 IO地

址。

提示：

 在西门子软件中组态时，数据地址应尽量紧凑，数据块应尽量少，以降低通信负荷，提高通信

效率。

 请勿引用无效 I/O地址，否则可能影响驱动数据的正常显示。

1. 添加一个位号，并设置 IO地址，IO地址设置界面如图 16- 3所示。

图 16- 3 IO地址添加界面



I/O驱动使用手册

84

2. 位号添加规则：位号名和描述根据实际情况添加，I/O地址添加规则为“设备名 . 读/写数据块

名称 . 数据类型名称 . 偏移地址”。

表 16- 4 位号添加规则表

参数名 含义 说明

设备名 组态中添加的设备名称 下拉框中选择

数据块
数据块分为 I 区、Q 区、DB
区、M区和 V区

 DB区可以在组态中动态添加 DB1、DB2...
 如果需要使用 V区数据库，请添加 DB1

偏移地址 读取数据的起始偏移地址

偏移地址根据数据类型长度计算，当数据类型为 BOOL时，

偏移地址可以根据按位添加，地址格式为“地址.[0...7]”，

例如：00.1（取偏移 00字节的第 1位值）

数据类型 读取数据的类型 具体类型如表 16- 4

读取长度
读取数据时需要连续读取的

字节长度

数据类型为 STRING或 DTL时需要设置：

 STRING：读值时，可设置上限为 220；写值时，可

设置上限为 210
 WSTRING：读值时，可设置上限为 109；写值时，

可设置上限为 104
 DTL：勾选“读取纳秒”时为 12，不勾选时为 8

注意：REAL类型占 4个字节长度，所以再添加下一个位号时，偏移地址从 04开始。数据类型

所占偏移地址长度如表 16- 4所示。

表 16- 5 数据类型所占偏移地址长度

类型 所占偏移地址长度（单位：字节）

BOOL 1

BYTE 1

CHAR 1

WORD 2

DWORD 4

INT 2

DINT 4

REAL 4

LREAL 8

STRING 1 ~ 254

WSTRING 1 ~ 254

DTL 8或 12（如果长度为 12，表示包含纳秒）

17 Siemens FetchWrite驱动

通过 FetchWrite 驱动，调用方可实现接入基于 Fetch/Write通信方式的 PLC系统。
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17.1 配置驱动

添加 Siemens FetchWrite驱动后，需要按照如下步骤配置 Siemens FetchWrite驱动。

1. Siemens FetchWrite驱动配置界面如图 17- 1所示。界面中可增加或删除设备、块等操作。

图 17- 1 FetchWrite驱动配置界面

2. 左键单击 按钮，添加设备后界面如图 17- 2所示。

图 17- 2 添加设备

注意：

当 VisualField主、从域服务器冗余时，主、从都需要连接 FetchWrite设备，因此需要同时配置 Fetch
端口、Write端口、Fetch端口（备用）和Write端口（备用）。

3. 添加设备后设置相应参数，参数说明如表 17- 1所示。

表 17- 1 设备参数说明

参数名 含义 说明



I/O驱动使用手册

86

参数名 含义 说明

设备名 设备的名称

名称由英文字母、数字、横杠（-）、或下划

线（_）组成，最长为 64个字节

设备名称不允许重复

描述 设备描述信息 最长为 64个字节

设备 IP 连接 PLC 设备的 IP -

Fetch端口 建立 Fetch连接的端口号 范围：1～65535

Write端口 建立Write连接的端口号 范围：1～65535

Fetch端口（备用） 建立 Fetch连接的端口号 有冗余域服务器时需要配置，范围：1～65535

Write端口（备用） 建立Write连接的端口号 有冗余域服务器时需要配置，范围：1～65535

超时时间
向设备发送命令后，等待命令响应回包

的最大时间
0～999999ms

最小发包间隔
向 PLC 设备发送命令后，两个命令间最

小的时间间隔
0～999999ms

4. 选中一个设备，左键单击 按钮，添加一个数据块后，界面如图 17- 3所示。

图 17- 3 添加数据块

注意：

地址长度不能超过下位机数据块实际长度，否则会造成通信失败。

5. 添加数据块后设置相应参数，参数说明如表 17- 2所示。

表 17- 2 数据块参数说明

参数名 含义 说明

数据块名 数据块的名称

名称由英文字母、数字、横杠（-）、或下划线（_）
组成，最长为 64个字节

同一个设备下的数据块名称不允许重复

一个设备下允许有若干个 Block

描述 数据块描述信息 最长为 64个字节

数据类型 读取 PLC 中的数据 目前只开放 DB中的数据

DB号 被采集数据所属 DB的 ID 范围：1～255

起始地址 从 PLC 中的该地址开始读取数据 范围：0～2047
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参数名 含义 说明

地址长度 读取的数据长度 以WORD为单位，范围：1～2048

轮询周期 数据轮询发包的间隔 范围：0～99999999ms

6. 组态完设备和块后点击 保存。

17.2 转换位号清单列表

位号清单转换功能可将符合规定格式的.csv位号列表清单转化为 VisualField 数据库可识别的清

单。转换操作步骤如下：

1. 在驱动配置界面中，点击菜单栏【编辑/转换位号清单列表】，出现如图 17- 4所示界面。

图 17- 4 位号清单转换界面

2. 单击“导入文件”后的 按钮，选择需要转换的.csv文件，文件格式必须如图 17- 5所示。

要求如下：

 地址：数据块名与地址偏移说明之间必须使用英文标点符号“,”，如：DB91,DBW0，
DB91,DBD0等。

 类型：若位号类型是 BOOL，则允许地址中带“.”，表示第几位 bit，如：DB91,DBX0.1。

图 17- 5 被转换的.csv文档格式

3. 单击“导出文件”后的 按钮，选择转换后的.csv文件，可自定义文件名，单击“确定”，

提示转换成功即可。

4. 转换后的文件可通过数据库管理软件（VFVarCfg）中的“导入”功能，将位号导入到 InPlant
SCADA数据库中。
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17.3 配置驱动位号的 I/O地址

配置 FetchWrite 驱动后，可以手动添加 FetchWrite 驱动位号。手动添加位号的方法请详见《数

据库管理软件使用手册》或《中控数据采集器软件使用手册》，本小节仅描述如何配置位号的 IO地

址。

1. 添加一个该驱动的位号，IO地址配置界面如图 17- 6所示。

图 17- 6 IO地址选择界面

2. IO地址可设置为实时数据或诊断信息，设置完成后点击“确认”。

 “实时数据”页签，选择在监控中获取实时数据的设备和块，输入块内偏移地址（块内偏

移地址不能大于 10000000）和数据类型。

 选择“诊断信息”页签，选择在监控中获取诊断信息的设备，点击确定保存。如表 17- 3
所示。

表 17- 3 诊断位号状态值

诊断信息 功能 状态：值

设备断线次数 统计设备的断线次数 累加值（整数）

3. 完成位号属性设置后，单击“确定”，返回数据库管理软件主界面。位号的 I/O地址格式为：

 实时数据位号的地址有两种格式

 当位号的数据类型为 BIT 时，地址格式为“设备号.块号.块偏移.BIT.数据位数”，如

“DEVICE0.BLOCK0.0.BIT.0”。

 当位号的数据类型为其他类型时，地址格式为“设备号.块号.块偏移.数据类型”，如

“DEVICE0.BLOCK0.0.WORD”。

 诊断信息位号地址格式为“#设备号.诊断信息类型”，如“# DEVICE0.OFFLINE_TIME”。
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18 ModbusTCPSlave驱动

ModbusTCPSlave 驱动使本系统可被 Modbus TCP Master 端连接，以驱动的方式运行于 InPlant
SCADA软件和采集器软件。支持至少 20个Modbus Master的接入请求数据。

18.1 配置驱动

1. 驱动配置界面如下图所示，可通过菜单栏或工具栏实现：保存、添加数据块、添加设备，删除

数据块或设备等操作。

图 18- 1 驱动配置界面

2. 添加一个数据块，选中这个数据块后，右侧界面如下图所示。可更改名称、数据位规则和设备

ID等。

图 18- 2 数据块配置界面

3. 设置完成后，单击“保存”。

18.2 配置驱动位号的 I/O地址

配置ModbusTCPSlave 驱动后，可以手动添加ModbusTCPSlave 驱动位号。手动添加位号的方法

请详见《数据库管理软件使用手册》或《中控数据采集器软件使用手册》，本小节仅描述如何配置

位号的 IO地址。

1. 添加一个该驱动的位号，IO地址配置界面如下图所示。
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图 18- 3 IO地址添加界面

2. 位号添加规则。

位号名和描述根据实际情况添加，I/O地址添加规则为“读/写数据块名称 . 数据类型名称 . 偏
移地址”。

表 18- 1 位号添加规则表

参数名 含义 说明

设备名 组态中添加的设备 ID 在下拉框中选择

偏移地址 读取数据的起始偏移地址 偏移地址根据数据类型长度计算，范围为 0-65534。

寄存器类型 Coils/holdingregister -

数据类型 读取数据的类型 具体类型如表 18- 2

注意：REAL类型占 4个字节长度，所以再添加下一个位号时，偏移地址从 04开始。数据类型

所占偏移地址长度如表 18- 2所示。

表 18- 2 数据类型所占偏移地址长度

类型 所占偏移地址长度（单位：字节）

BOOL 1

BYTE 1

CHAR 1

WORD 2

DWORD 4

INT 2

DINT 4

REAL 4

LREAL 8
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19 DNP3驱动

通过 DNP3驱动，调用方作为主站，可以获取支持 DNP3协议的从站数据。

19.1 配置驱动

添加 DNP3驱动后，可以通过以下步骤配置 DNP3驱动。

1. “DNP3驱动配置界面”如下图所示。

图 19- 1 DNP3驱动配置界面

2. 左键单击 按钮或者单击菜单栏【编辑/添加设备】，添加设备如下图所示。
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图 19- 2 设备参数配置

3. 添加设备后，在属性界面中设置相应参数，参数说明如下表所示。

表 19- 1 设备参数说明

参数名 含义 说明

名称 设备名称

 名称由英文字母、数字、-、_组成，最长为 64个字节

 同一个驱动下的设备名称不允许重复

 一个驱动下最多可挂 16个设备

描述 设备描述信息 最长为 256个字符

本地 DNP3地址 本地 DNP3地址 取值范围 1-65535，不能重复

扫描周期（ms） 读取数据的周期

 在一个扫描周期内，采集器会采集实时数据并进行比较，

如果有值发生变化，则上送数据

 单位：毫秒。范围：1000-3600000

超时时间（ms） 驱动超时时间 默认 1000毫秒。单位为毫秒，范围 200-60000

重连周期（s）
设备断开后再次发起连

接的时间间隔
默认 15秒。单位为秒，范围 0-3600

断线续传 断线续传是否启用

选择启用或禁用

（注：如果启用，在 InPlant SCADA 内置数据库模式下，需

要在配置文件 SCRTCoreCfg.ini中将“RETRANSFER=”后的

数值改为1，文件默认路径为 InPlant SCADA软件的安装路径）

主设备

DNP3地址
主设备的 DNP3 协议地

址
范围 1-65535，不能和本地 DNP3地址重复

IP1 主设备 IP地址 -
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参数名 含义 说明

端口 1 主设备端口号 范围 1-65535

IP2 主设备网络冗余 IP地址 -

端口 2 主设备网络冗余端口号 范围 1-65535

冗余设备*

启用 是否启用冗余设备 可以选择：是（开启）、否（不开启）

*冗余设备的其他参数与主设备相同，不再赘述。

4. 组态完设备配置后，点击 保存。

19.2 配置驱动位号的 I/O地址

配置 DNP3 驱动后，可以手动添加 DNP3位号。手动添加位号的方法请详见《数据库管理软件

使用手册》或《中控数据采集器软件使用手册》，本小节仅描述如何配置位号的 IO地址。

1. DNP3驱动位号的“IO地址指定”界面如下图所示。

图 19- 3 IO地址设置（DNP3驱动）

2. 根据实际情况选择设备名、数据类型和 I/O位号类型，并填写 I/O位号索引。数据类型、I/O位

号类型和 I/O索引应该与 GCS系统中对应的位号信息一致。

3. 位号属性完成后，单击“确定”，返回至如下图所示的软件主界面。

图 19- 4 成功添加 DNP3位号

如上图所示，I/O地址添加规则为“设备名.数据类型名.IO类型名+IO索引”。

20 Modbus RTU Plus驱动

通过Modbus RTU Plus驱动，调用方可以通过 TCP/IP 链路来传输Modbus RTU协议的数据。
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20.1 配置驱动

添加Modbus RTU Plus驱动后，可以通过以下步骤配置Modbus RTU Plus驱动。

1. “Modbus RTU Plus驱动配置界面”如下图所示。

图 20- 1 Modbus RTU Plus驱动配置界面

2. 左键单击 按钮，添加设备如下图所示。

图 20- 2 设备参数配置

3. 添加设备后，在属性界面中设置相应参数，参数说明如下表所示。
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表 20- 1 设备参数说明

参数名 含义 说明

名称 设备名称
名称由英文字母、数字、_组成，最长 32字符，名称不

允许重复

扫描周期 读取数据的周期 单位：毫秒，范围 1-84600000

超时
主站发送命令后至命令响

应之间的最长等待时间
单位：毫秒，范围 1-84600000

重连周期
与从站连接失败后至下一

次重连的时间
单位：毫秒，范围 1-84600000

数据位规则 -
 bit0_15：大端模式（低位在前）

 bit15_0：小端模式（高位在前）

设备号 设备 ID 范围 1-247

主设备

启用 是否启用物理设备 主设备默认为“是”且不可设置

主 IP：端口号 主设备地址 格式为“IP地址:端口号”，端口号范围为：1~65535

冗余 IP：端口号 主设备网络冗余地址 格式为“IP地址:端口号”，端口号范围为：1~65535

冗余设备*

启用 是否启动冗余设备 可以选择：是（开启）、否（不开启）

*冗余设备的其他参数与主设备相同，不再赘述。

4. 组态完设备配置后，点击 保存。

20.2 配置驱动位号的 I/O地址

配置Modbus RTU Plus驱动后，可以手动添加Modbus RTU Plus 位号。手动添加位号的方法请

详见《数据库管理软件使用手册》或《中控数据采集器软件使用手册》，本小节仅描述如何配置位

号的 IO地址。

1. Modbus RTU Plus驱动位号的“IO地址指定”界面如下图所示。

图 20- 3 IO地址设置（Modbus RTU Plus驱动）



I/O驱动使用手册

96

2. 根据以下说明，配置 I/O地址的参数：

 设备名：在下拉框中选择设备名称。

 寄存器类型：在下拉框中选择寄存器类型，可选项包括 Coil（线圈）、DiscreteInputs（离

散量输入）、HoldingRegister（保持寄存器）、Input Register（输入寄存器）。

 起始地址：位号的起始地址，在文本框中输入，范围为 0-65534。下位机的起始地址＝位号

起始地址＋1。
 数据类型：在下拉菜单选择，参数说明参见表 20- 2。

3. 位号属性完成后，单击“确定”，返回至如下图所示的软件主界面。

图 20- 4 成功添加Modbus RTU Plus位号

I/O地址添加规则为“设备名.寄存器类型名.起始地址.数据类型”。例如，保持寄存器、起始地

址为 0、数据类型为 SHORT，则对应的下位机地址为 40001。

20.3 参数说明

Modbus RTU Plus位号类型的详细描述如下表所示。

表 20- 2 位号类型详细描述表

数据类型 数据描述 数据位 寄存器类型

Bit
布尔类型 1 bit

Coil（线圈）

DiscreteInputs（离散量输入）BOOL

SHORT

有符号整形

2字节

HoldingRegister（保持寄存器）

Input Register（输入寄存器）

INT 4字节

LINT 8字节

WORD

无符号整形

2字节

DWORD 4字节

LWORD 8字节

FLOAT
浮点型

4字节

DOUBLE 8字节
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21 MELSEC驱动

通过MELSEC 驱动，调用方可接入支持三菱MELSEC 通信协议的 PLC系统，读取和修改设备

数据。

21.1 配置驱动

1. 驱动配置界面如下图所示。

图 21- 1 驱动配置界面

2. 左键单击 按钮，添加设备如下图所示。

图 21- 2 数据块配置界面

3. 添加设备后，在属性界面中设置相应参数，参数说明如下表所示。

表 21- 1 设备参数说明

参数名 含义 说明

名称 设备名称 名称由英文字母、数字、_组成，最长 32字符，名称不允许重复

扫描周期 读取数据的周期 单位：毫秒，范围 100-2147483647，默认为 1000
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参数名 含义 说明

超时 驱动超时时间 单位：毫秒，范围 100-2147483647，默认为 10000

重连周期 超时后，尝试重连周期 单位：毫秒，范围 100-2147483647，默认为 5000

协议类型 通信协议的类型 支持两种协议类型：QnA-3E和 A-1E。默认使用 QnA-3E

物理设备 1

启用 是否启用物理设备 主设备默认为“是”且不可设置

地址 1 设备地址
格式为“IP地址:端口号”，端口号范围为：1~65535
端口号需与三菱 PLC系统中设置的通讯端口号保持一致

地址 2 设备网络冗余地址
格式为“IP地址:端口号”，端口号范围为：1~65535
端口号需与三菱 PLC系统中设置的通讯端口号保持一致

物理设备 2*

启用 是否启动冗余设备 可以选择：是（开启）、否（不开启）

*物理设备 2的参数与物理设备 1相同，不再赘述。

4. 组态完设备配置后，点击 保存。

21.2 配置驱动位号的 I/O地址

配置MELSEC 驱动后，可以手动添加MELSEC 位号。手动添加位号的方法请详见《数据库管

理软件使用手册》或《中控数据采集器软件使用手册》，本小节仅描述如何配置位号的 IO地址。

1. MELSEC驱动位号的“IO地址指定”界面如下图所示。

图 21- 3 IO地址设置（MELSEC驱动）

2. 根据以下说明，配置 I/O地址的参数：

 设备名：在下拉框中选择设备名称。

 软元件：在下拉框中选择软元件类型。

 起始地址：软元件中的起始地址，在文本框中输入，范围为 0-65534。
 数据类型：在下拉菜单选择，参数说明参见表 21- 2。
 读取长度：当数据类型为 STRING类型，需要输入长度。

 按位读取：数据类型为 BYTE、CHAR时，可勾选此项，并输入数据位（0-7）。数据位为

WORD时，可勾选此项，并输入数据位（0-15）。
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3. 位号属性完成后，单击“确定”，返回至如下图所示的软件主界面。

图 21- 4 成功添加MELSEC位号

如上图所示，I/O地址添加规则为“设备名.软元件类型名.数据类型.起始地址”。

21.3 参数说明

除了 CHAR和 STRING，MELSEC位号类型的详细描述如下表所示。

表 21- 2 位号类型详细描述表

类型 描述 数据位 取值范围 所占起始地址长度（单位：字节）

BOOL 布尔型 1 0～1 1

CHAR 字符 8 -128～127 1

BYTE 1字节 8 0～0xFF 1

WORD 2字节 16 0～0xFFFF 2

DWORD 4字节 32 0～0xFFFF FFFF 4

INT 整型 32 -232～232-1 2

DINT 双整型 64 -264～264-1 4

REAL 单精度浮点型 32 -3.40E+38 ~ 3.40E+38 4

LREAL 双精度浮点型 64 -1.79E+ 308 ~ 1.79E+308 8

22 TCS-500驱动

安装 ContrixPlus组件包（TCS-500Patch）后，才可配置 TCS-500驱动。通过 TCS-500驱动，调

用方可以实现 TCS-500系统的接入。

提示：

 TCS-500驱动需要单独的授权。有授权时可以添加驱动，无授权时不能添加驱动。

 目前，TCS-500驱动仅可在中文环境下使用。

22.1 配置驱动

添加 TCS-500驱动后，需要按照如下步骤配置 TCS-500驱动。

1. “TCS驱动配置”界面如图 10- 1所示。
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图 22- 1 TCS驱动配置界面

2. 单击“载入”按钮 ，打开“选择控制站组态”对话框。

3. 单击“选择组态工程”按钮，选择一个.cxPrj文件打开，载入后显示所选工程的所有控制站，如

图 22- 2所示。

图 22- 2 选择控制站组态

4. 勾选需要的控制站，单击“确定”，控制站的组态信息会被载入到驱动中。导入时，若检测到

位号重名，则将弹出如下图所示的“重名位号修改”对话框，并可进行以下操作。
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 单击“修改添加前缀”按钮，在弹出的对话框中设置每个控制站的前缀。自定义前缀必须

以数字或者字母开头，允许使用英文字母、数字、“-”或“_”，不超过 128个字符。

单击“确定”后返回“重名位号修改”对话框，修改后的位号名称默认为“前缀_位号名”。

 双击“修改后的位号名称”列的单元格，可以直接修改位号名。

图 22- 3 “重名位号修改”对话框

5. 载入控制站组态后，驱动配置界面如下图所示。

图 22- 4 控制站属性

6. 在“控制站”页签下对控制站基本属性进行设置。
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表 22- 1 属性设置说明

参数名 含义 说明

控制站名

TCS-500控制站名称

默认的控制站名为 TS+ IP 地址后 2
位，如 TS0.2

 字符串形式，长度范围为 1～128
 只能包含数字、英文字母、“_”“-”和“.”
 在一个工程内控制站名不可重复

描述 控制站的描述内容 不可编辑

工程 TCS-500组态的工程名 不可编辑

IP地址 与主干网直连的控制站 IP地址 不可编辑

组态路径 TCS-500组态文件所在的目录 不可编辑

位号前缀 用来区分控制站里面重复的位号名

 统一加在该控制站所属的位号名前的特殊

标记，用于避免重名或区分位号。刷新组态

时请保留位号的前缀，以免位号冲突

 若同时添加多个组态，后添加到组态位号和

已经添加到组态位号有重名，则会自动添加

位号前缀

 保存后不能二次编辑

位号名大小写转换
用于设置是否自动转换位号名的大

小写

从下拉菜单选择“不转换”、“大写”或“小写”，

保存后不能二次编辑

7. 在“位号”页签下选择需要导入的位号。在此位号列表界面中，可进行以下操作。

 位号列表第一列用来选择 TCS-500驱动位号。位号支持单选和多选，单击用来单选位号、

使用 Shift键或 Ctrl键并单击来多选位号。

 单击界面右下角的“全选”按钮，会选中当前页面的所有位号，单击“全不选”按钮则清

空已选择的所有位号。

 点击列的标题实现位号的排序，按字母顺序排序，点一次是升序，再点一次是降序。

 单击“更新”，更新属性界面和位号列表界面。

 位号支持按位号被选的状态、“名称”、“数据类型”、“描述”、“IO地址”和“属性”

过滤。除被选的状态外，其他都可通过在过滤条件中输入关键字后，按回车键或单击 进

行过滤。

 位号被选的状态过滤方法如下：

单击状态列上方的 图标，弹出状态过滤对话框，如下图所示。过滤条件共有三种：

“已选择”、“未选择”和“已选择 OR未选择”(同时勾选“已选择”和“未选择”)。
选择其一后单击“确认”即可。
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图 22- 5 状态过滤设置对话框

 数据类型也可通过以下方式过滤。

单击数据类型条件下的 图标，弹出数据类型过滤对话框。如下图所示。在下拉框中

可以选择各种数据类型格式进行过滤，如“BOOL”、“REAL”、“INT”等等。

图 22- 6 数据类型过滤设置对话框

注意：

由于各软件的位号命名机制的不同，以下形式的位号将无法正确导入到 InPlant SCADA中，请调

整位号名并手动逐个添加。

 位号名以下划线开头的位号。

 位号名长度超过 242个字符的位号。

8. 设置完成后，单击保存按钮，完成 TCS-500驱动配置。
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22.2 配置驱动位号的 I/O地址

配置 TCS-500驱动后，可以手动添加 TCS-500位号。手动添加位号的方法请详见《数据库管理

软件使用手册》或《中控数据采集器软件使用手册》，本小节仅描述如何配置位号的 IO地址。

1. “IO地址选择”界面如下图所示。

图 22- 7 IO地址选择对话框（TCS-500驱动位号）

2. IO地址可设置为实时数据或者诊断信息。在载入组态文件时，会同步载入 AI模块位号和诊断

位号的报警配置。

实时数据：在“实时数据”页签中选择控制器后，界面列出属于该控制器的位号，用户选中一

个位号后，单击“确定”，即可设置完 IO地址并返回到位号配置窗口。

 诊断信息：在“设备诊断”页签中选择诊断的信息，可以配置该位号为指定控制站模块的

诊断信息位号。诊断位号状态值请参见 TCS-500系统软件资料《TCS-500 Patch使用手册》。

3. 位号属性设置完成后，单击“确定”，返回软件的主界面。

图 22- 8 成功添加 TCS-500位号

如图 10- 4所示，TCS-500位号实时数据 I/O地址采用“控制站名@位号名”的形式，诊断信息

I/O地址采用“控制站名@诊断位号名”的形式。
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23 OPC UA驱动

OPC UA作为一项面向工业过程控制的数据交互软件技术，提供了一种在数据源与客户端之间

进行实时数据传输的通讯机制，可以轻松地实现异构系统的互联。目前支持的数据类型包括 BOOL、
UINT16、UINT32、UINT64、INT16、INT32、INT64、FLOAT、DOUBLE和 STRING，其余类型的

数据会被转换为 STRING数据。

通过 OPC UA驱动，可以获取 OPC UA服务器的数据。

23.1 配置驱动

添加 OPC UA驱动后，可以通过以下步骤配置 OPC UA驱动。

1. “OPC UA驱动配置”如图 23- 1所示。

图 23- 1 OPC UA驱动配置对话框

2. 左键单击 或者单击菜单栏【编辑/添加服务器】，弹出如图 23- 2所示的“选择 OPC UA服务

器”对话框。
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图 23- 2 OPC UA服务器选择对话框

3. 填写服务器名称、服务器地址，选择认证方式并按要求输入服务器账户和密码。

 服务器名：名称必须以字母或数字开头，可由英文字母、数字、短横杠（-）、下划线（_）
组成，最长 200个字节，名称不能重复。

 服务器地址：格式为“opc.tcp://IP:port/”或“IP:port”，OPC UA服务器的地址和端口。

 登录方式：可选择“匿名”或“用户”，请选择 OPC UA服务器支持的登录方式。如果选

择“用户”，需要在下方输入账户和密码。

4. 单击“确定”，返回到如图 23- 3所示“OPC UA驱动配置”界面，设置其他项。

 服务器过滤项：请根据服务器能力选择 DECODED（过滤）或 ENCODED_NOBODY（无

过滤）。

 地址空间遍历配置：驱动默认获取所有数据，此处可以配置是否只获取指定节点数据。

 地址空间遍历类型：选择 BrowseAll，驱动会遍历服务端的所有节点；选择

BrowseOneLay，需要配置节点 ID，驱动仅获取指定节点数据。

 需要遍历的节点：遍历类型为 BrowseOneLay时需要设置节点 ID，即位号的唯一标识。

以 InPlant SCADAOPC UA服务节点的数据为例，节点 ID是位号名。
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图 23- 3 添加 OPC驱动后的 OPC服务器选择对话框

5. 在“位号”页签下选择需要导入的位号。“位号”页签下可对位号进行过滤，过滤使用方法具

体见位号过滤章节内容。

6. 选择位号后，会弹出“位号重命名”页面，如下图所示，可以设置导入后显示的位号名。

位号名规则：必须以字母或数字开头，支持英文字母、数字、短横杠（-）、下划线（_），不

超过 200个字节，位号名不能重复。

图 23- 4 修改位号名

7. 设置完成后点击 ，保存 OPC UA驱动的配置。完成配置后，返回数据列表界面。

23.2 配置驱动位号的 I/O地址

手动添加 OPC UA驱动位号，并设置位号属性。手动添加位号的方法请详见《数据库管理软件

使用手册》或《中控数据采集器软件使用手册》。

1. OPC UA驱动位号的“IO地址指定”界面如下图所示。
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图 23- 5 IO地址设置（OPC UA驱动）

2. 选择一个路径，作为位号的 IO地址，然后单击“确定”。软件会根据您选择的 IO地址，识别

位号的数据类型和属性。此时，请在位号属性设置对话框中检查软件识别得到的位号数据类型

是否和 OPC UA服务器端的位号类型相同。如果不相同，请手动修改。

 如果识别到的数据类型是 BOOL、UINT16、UINT32、UINT64、INT16、INT32、INT64、
FLOAT、DOUBLE 或 STRING的其中一种，则显示为对应的数据类型。

 如果识别到的数据类型不是这些类型的任意一种，则软件会将数据类型转换为 STRING。
3. 位号属性完成后，单击“确定”，返回至如下图所示的软件主界面。

图 23- 6 成功添加 OPC UA位号

如图 23- 6所示，OPC UA位号的实时数据 I/O地址采用“服务器名.节点路径”的形式。
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24 MQTT驱动

通过MQTT（Message Queuing Telemetry Transport，消息队列遥测传输协议）驱动，当前客户端

可以连接MQTT 服务（MQTT Broker 代理服务器），用于接收其他客户端发布到MQTT 服务端的

实时消息。

用户可通过配置主题名向服务端订阅相关主题，并通过配置位号显示消息的指定数据。

24.1 配置驱动

添加MQTT驱动后，可以通过以下步骤配置MQTT驱动。

1. MQTT驱动配置界面如图 24- 1所示，显示驱动名称、厂商描述、组态中客户端和 Topic的数量。

图 24- 1 MQTT驱动配置界面

2. 左键单击 按钮添加新的客户端（Client），数量上限为 10个。客户端的属性配置界面如图 24- 2
所示，按表 24- 1的说明配置参数。
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图 24- 2 配置 Client属性参数

表 24- 1 客户端参数说明

分类 参数名 含义 说明

基 本

信息
Topic数量 客户端下已添加的 Topic数量 根据已添加的 Topic数量自动填写，不能修改

本 地

接口

IPv4地址
用于订阅主题通信的服务端的 IP
（IPv4地址）和端口

填写格式为“IP:端口号”，默认端口号为 1883

用户名 客户端连接MQTT服务的用户名 仅当 MQTT 服务已设置用户名和密码时需要填

写。如果服务端没有配置，客户端可以匿名登录密码 客户端连接MQTT服务所用的密码

保活时间（s）
在指定的时间间隔里，如果客户端

和服务端之间没有数据交互，则默

认客户端已下线，断开连接

单位为秒（s），默认为 60，可设置范围为 5~65535

清理会话

用于客户端与服务端断开连接后，

服务端是否保存会话信息给下一次

会话使用

通过下拉菜单选择：0（保存）或 1（不保存）

3. 选中一个客户端，左键单击 按钮，添加一个 Topic，如图 24- 3 所示，数量上限为 10个。配

置驱动向服务端订阅的主题，支持字母和数字。

配置主题后，驱动将会向 MQTT 服务端订阅该主题。若有其它客户端发布相同主题的消息至

MQTT服务端，服务端会将消息转发给所有订阅该主题的客户端。
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图 24- 3 配置 Topic参数

4. 组态完成后点击 保存。

提示：

选中一个节点，单击 可以删除。删除客户端点时，其下的 Topic节点也一并被删除。

24.2 配置驱动位号的 I/O地址

配置MQTT驱动后，可以手动添加MQTT位号。手动添加位号的方法请详见《数据库管理软件

使用手册》或《中控数据采集器软件使用手册》，本小节仅描述如何配置位号的 IO地址。

1. MQTT驱动位号的“IO地址指定”界面如下图所示。

图 24- 4 IO地址设置（MQTT驱动）

2. 根据以下说明，配置 I/O地址的参数。

 通过下拉框依次选择客户端和主题。

 类型：通过下拉框选择位号的数据类型。可选类型请参见“参数说明”。

 数据地址：第三方消息的数据地址，不支持 UTF-16 （小端字节序）格式，举例如表 24- 2
所示。第三方消息（JSON有效负载）的内容支持 UTF-8 和 UTF-16 （小端字节序）格式。

表 24- 2 数据地址配置举例

类别 负载示例 负载数据地址 负载数据的值

单 级

JSON

{
"s":4,
"t":"2017-09-29T19:52:19Z",
"tempint":67.1

}

s 4

t 2017-09-29T19:52:19Z

tempint 67.1
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类别 负载示例 负载数据地址 负载数据的值

多 级

JSON

{
"Module":
{

"EquipId":"E12",
"CarrierId": "C12",
"EventTime": "12322131"

}
}

Module.EquipId E12

Module.CarrierId C12

Module.EventTime 12322131

单 级

JSON
数组

{
"FormatId": "DeviceState",
"ApiVersion": 1,
"UserSwitch": "State:Run",
"Leds":[{

"Name": "IO",
"State": "Blinking"

},
{

"Name": "SYS",
"State": "On"

},
{

"Name": "USR",
"State": "On"

}]
}

FormatId DeviceState

ApiVerion 1

UserSwitch State:Run

Leds[0].Name IO

Leds[0].State Blinking

Leds[1].Name SYS

Leds[1].State On

Leds[2].Name USR

Leds[2].State On

多 级

JSON
数组

{
"name": "John",
"age": 30,
"cars": [{

"name": "Ford",
"models": ["Fiesta", "Focus", "Mustang"]

},
{

"name": "BMW",
"models": ["320", "X3", "X5"]

},
{

"name": "Fiat",
"models": ["500", "Panda"]

}]
}

name John

age 30

cars[0].name Ford

cars[0].models[0] Fiesta

cars[0].models[1] Focus

cars[0].models[2] Mustang

cars[1].name BMW

cars[1].models[0] 320

cars[1].models[1] X3

cars[1].models[2] X5

cars[2].name Fiat

cars[2].models[0] 500

cars[2].models[1] Panda

3. 位号属性完成后，单击“确定”，返回如下图所示的软件主界面，位号的 I/O 地址形式为“客

户端名.主题名.负载数据地址.数据类型”。
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图 24- 5 成功添加MQTT位号

24.3 参数说明

MQTT位号类型的详细描述如表 24- 3所示。

表 24- 3 位号类型详细描述表

类型 描述 字节数 取值范围

BOOL 布尔型 1 0或 1

DOUBLE 双精度浮点型 8 -1.79E+ 308 ~ 1.79E+308

FLOAT 单精度浮点型 4 -3.40E+38 ~ 3.40E+38

SHORT 短整型 2 -32768 ~ 32767

INT 整型 4 -2,147,483,648 ~ 2,147,483,647

LONG 长整型 4 -2,147,483,648 ~ 2,147,483,647

LONGLONG 长长整型 8 -264~ 263 – 1

USHORT 无符号短整型 2 0 ~ 65535

UINT 无符号整型 4 0 ~ 4294967295

ULONG 无符号长整型 4 0 ~ 4294967295

ULONGLONG 无符号长长整型 8 0 ~ 18,446,744,073,709,551,615

STRING 字符串型 - 支持英文字符串

25 DLT645_2007驱动

通过 DLT645_2007驱动，调用方可接入支持 DL/T 645-2007 多功能电能表通信规约（以下简称

为 DL/T 645标准）的设备节点，读取多功能电能表的电能数据。本驱动支持断线重连。

25.1 配置驱动

添加 DLT645_2007驱动后，可以通过以下步骤配置驱动。

1. 驱动配置界面如下图所示，显示驱动名称和描述。
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图 25- 1 驱动配置界面

2. 左键单击 按钮或单击菜单栏【编辑/添加通道】，或者选择已存在的 Channel1，右侧显示通道

属性配置区，如下图所示。

图 25- 2 通道参数配置

3. 按下表配置通道参数。

表 25- 1 通道参数说明

参数名 含义 说明

通道名 通道名称
 通道名由英文字母、数字、-、_组成，最长为 64个字节

 通道名称不能重复

描述 通道描述信息 最长为 64个字节

通信方式 和下级节点的通信方式 可选择 TCP或 COM

设备数量 通道下已添加的设备数量 根据已添加的设备数量自动填写，不能修改

通信方式为 TCP

服务器 IP:端口 串口服务器的 IP地址 IP为点分十进制形式，端口号默认为 8009，可修改

通信方式为 COM

串口 ID 通道占用的串口 ID 整数形式，可设置范围为 1-256

波特率 通道工作的波特率
在下拉列表中选择 110、150、300、600、1200、2400、4800、
9600、19200、38400、57600或 115200

校验位 端口的错误检查类型

可选参数包括：

 Odd，表示如果要使数据位中 1的个数为奇数，应添加奇

偶校验位。

 Even，表示如果要使数据位中 1的个数为偶数，则奇偶校

验位应置为 1。
 None，表示从此端口发送的数据位不添加奇偶校验位。

数据位
在传输和接受每个字符时

使用的数据位数
在下拉列表中选择 7或 8
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参数名 含义 说明

停止位
传输每个字符之间的时

间，按位/秒测量时间
在下拉列表中选择 1或 2

4. 选择一个通道，左键单击 按钮或单击菜单栏【编辑/添加设备】，右侧显示设备属性配置区，

如下图所示。

图 25- 3 数据块配置界面

5. 按下表配置设备参数。

表 25-2 设备参数说明

参数名 含义 说明

名称 设备名称
名称可包含字母、数字、短横杠（-）或下划线（_），

最长 32字符，不能重复

扫描周期（ms） 读取数据的周期 单位：毫秒，取值范围 300 ~ 86400000，默认为 1000

超时（ms）
主站发送命令后到命令响应之间

的最长等待时间
单位：毫秒，取值范围 300 ~ 86400000，默认为 10000

重连周期（ms）
与从站连接失败后到下一次重连

的时间
单位：毫秒，取值范围 1000 ~ 86400000，默认为 5000

设备地址 设备在通信网络中的唯一标识 12位数字，前 2位代表厂商，后 10位是设备编号

操作员 写操作附带的操作员信息
 写值时需配置，仅读值可以留空

 8位十六进制数字，A-F仅支持大写字母输入

密码 写操作需要校验的密码
 写值时需配置，仅读值可以留空

 6位十六进制数字，A-F仅支持大写字母输入

密码权限 密码对应的权限
 写值时需配置，仅读值可以留空

 数字越小代表权限越高，可选参数包括 00 ~ 09

物理设备

启用 是否启用物理设备 可选择是（启用）或否（禁用）

6. 完成驱动组态后，点击 保存。
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25.2 配置驱动位号的 I/O地址

配置 DLT645_2007驱动后，可以手动添加驱动位号，支持的位号类型包括布尔型、整型、浮点

型和字符串。手动添加位号的方法请详见《数据库管理软件使用手册》或《中控数据采集器软件使

用手册》，本小节仅描述如何配置位号的 IO地址。

25.2.1 配置步骤

1. DLT645_2007驱动位号的“IO地址指定”界面如下图所示。

图 25- 4 IO地址设置（DLT645_2007驱动）

2. I/O地址添加规则为“设备名.数据标识编码.数据子类型.数据项”，其中数据标识编码、数据子

类型和数据项的编码规则符合 DL/T 645标准的要求。

例如，IO 地址为 Device1.1.0000FF00.01，其中 Device1 为设备名，1 为电能量数据，0000FF00
表示（当前）组合有功电能数据块，01表示（当前）组合有功总电能在数据块中的位置。

表 25- 3 位号添加规则表

参数名 含义 说明

通道 组态中添加的通道 ID 在下拉框中选择

设备 组态中添加的设备 ID 在下拉框中选择

数据标识编码
DL/T 645 标准定义的数据标识

编码

在下拉框中选择：

1-电能量数据；2-最大需量数据；3-最大需量发生时间

数据；4-变量数据；5-事件记录数据；6-参变量数据；

7-冻结数据；8-负荷记录数据

数据子类型
选择数据标识编码后可选择的

数据子类型
在下拉框中选择，编码符合 DL/T 645标准要求

数据项 数据在数据块中的序号 在下拉框中选择；如果没有使用数据块，序号默认为 01
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25.2.2 自定义参数

注意：

 修改配置文件前，建议先备份文件。

 仅能添加事件记录数据和冻结数据的项，请勿修改本节中未提及的参数！

如果驱动位号的 IO 地址设置界面中的信息不能满足现场实际要求，请联系中控工程师添加配

置，或在中控工程师指导下补充参数，步骤如下：

1) 在驱动安装目录下找到 point_chs.xml，使用记事本软件或编辑软件打开。XML 文件的默认

路径为 C:\Program Files (x86)\Common Files\SUPCON\Shared\IODrivers\DLT645_2007。
打开文件后，您可以发现配置文件的参数和 IO地址设置项存在对应关系，如下图所示：

图 25- 5 设置项和参数对应关系

2) 新增项：复制、粘贴一行现有参数项，然后修改为需要的新增项。参数说明如下表所示。

参数项的格式为：<参数名 属性 1="值 1"属性 2="值 2" ……属性 n="值 n"/>

表 25- 4 新增参数的属性说明

属性 属性说明 配置要求

id “IO地址选择”对话框中可选项的顺序 根据项的数量，选择两位数字或三位数字

dataMask 数据子类型的编码 根据 DL/T 645标准填写

desc “IO地址选择”对话框中可选项的内容 根据 DL/T 645标准填写

dataType 数据类型
根据实际的数据内容，填写 int、float、time、string
或 double

dataLength 数据长度 根据 DL/T 645标准填写数据类型的对应长度

unit 小数位数

 Int、time：1
 float、double：一位小数填 0.1，两位小数填

0.01，以此类推

 string：留空（英文引号间输入 1个半角空格）

timeFormat 事件类型的时间格式 根据 DL/T 645标准填写，没有则留空

trailCharCount
 id="01"时，trailCharCount =0
 trailCharCount = 2 × 上一条数据的 dataLength ＋ 上一条数据的 trailCharCount

3) 完成配置后，保存并关闭文件。

4) 重启添加驱动的软件，继续配置驱动或位号。
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25.2.3 配置结果

位号属性完成后，单击“确定”，返回至如下图所示的软件主界面。

图 25- 6 成功添加位号

26 Beckhoff驱动

Beckhoff驱动是一种用于与 Beckhoff PLC 系统通信的软件组件。它允许计算机系统与 Beckhoff
PLC设备之间进行数据交换和控制操作，实现对 PLC系统的监控、配置和控制。通过 Beckhoff驱动，

用户可以读取和写入 PLC中的数据，监视系统状态，并与 PLC 设备进行实时通信。

26.1 配置驱动

添加 Beckhoff驱动后，可以通过以下步骤配置 Beckhoff驱动。

1. 驱动配置界面如下图所示。

图 26- 1 驱动配置界面

2. 左键单击 按钮，添加设备如下图所示。
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图 26- 2 数据块配置界面

3. 添加设备后，在属性界面中设置相应参数，参数说明如下表所示。

表 26- 1 设备参数说明

参数名 含义 说明

设备名称 设备名称
名称由英文字母、数字、-、_组成，最长 64字符，名称不允许重

复

设备描述 设备描述信息 最长为 64个字节

设备启用 设备启用状态 是：启用当前设备；否：禁用当前设备

扫描周期 读取数据的周期 单位：毫秒，范围 500-86400000，默认为 1000

超时 驱动超时时间
单位：毫秒，范围 1000-86400000，在超出设置时间数据请求未响

应就返回失败

重连周期 超时后，尝试重连周期 单位：毫秒，范围 1000-86400000

重连副周期

断线后经过“重连次数”

的连接，依旧连接失败后

重连的周期

单位：毫秒，范围 1000-86400000

重连次数 断线后重试连接的次数 范围 0 - 1000

位号前缀
用于区分设备间重复的

位号名
只能包含数字、字母、_，最多 32个字符

组态文件路径
当前配置的组态文件路

径

设备AMS NetID 目标设备的 AMS 网络 ID 目标设备 IP 地址后加 1.1，格式：xx.xx.xx.xx.1.1

设备 AMS 端口 目标设备的 AMS 端口 可输入范围：1 ~ 65535，默认为：801

目标设备 AMS ID配置见使用注意事项。
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4. 选择一个设备后，通过以下任意一种方式打开组态文件的界面。

 左键单击 按钮。

 左键单击菜单栏【编辑/导入组态】。

图 26- 3 导入组态

5. 选择（*.tpy）的组态文件后，点击“打开”。打开组态文件后的驱动配置界面如图 26- 2 数据

块配置界面所示，可对“设备”和“位号”参数进行设置，并查看“导入策略”。位号页签界

面如图 26- 4 位号页签所示，位号列表中显示组态文件中包含的所有位号的位号名、类型、IO
地址、描述信息。用户可进行有选择的导入位号、过滤查找指定位号等操作。TPY文件生成方

法见 26.4使用注意事项
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图 26- 4 位号页签

 选择或不选择单个位号：单击位号列表中某行第一列的小方框，即可选择导入该位号，再

次单击可取消勾选。

 全选或全不选：单击全选可选中全部位号，再单击勾选，选择导入全部位号；单机全不选

则全部取消选中；

 过滤位号：第一行有漏斗 符号的各个单元格内，输入过滤信息，按“Enter”键即可过滤

出相关位号。

6. 设置完成后，点击 保存。

26.2 配置驱动位号的 I/O地址

配置 Beckhoff 驱动后，可以手动添加 Beckhoff位号。手动添加位号的方法请详见《数据库管理

软件使用手册》，本小节仅描述如何配置位号的 IO地址。

1. Beckhoff 驱动位号的“IO地址指定”界面如下图所示。
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图 26- 5 IO地址选择（Beckhoff驱动）

2. 选择一个路径，作为位号的 IO地址，然后单击“确定”。软件会根据您选择的 IO地址，识别

位号的数据类型和属性。此时，请在位号属性设置对话框中检查软件识别得到的位号数据类型

是否和 Beckhoff服务器端的位号类型相同。如果不相同，请手动修改。如果识别到的数据类型

是支持基本类型 BOOL、BYTE、DINT、DWORD、INT、LINT、LREAL、LWORD、REAL、
SINT、STRING、UDINT、ULINT、USINT、WORD的其中一种，则显示为对应的数据类型。

3. 位号属性完成后，单击“确定”，返回至如下图所示的软件主界面。

图 26- 6 成功添加 Beckhoff位号

26.3 参数说明

Beckhoff位号类型的详细描述如下表所示。
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表 26- 2 位号类型详细描述表

类型 描述 数据位 取值范围

BOOL 布尔型 1 0～1

BYTE 1字节 8 0～0xFF

WORD 2字节 16 0～0xFFFF

DWORD 4字节 32 0～0xFFFF FFFF

LWORD 8字节 64 0～0xFFFF FFFF FFFF FFFF

INT 整型 32 -232～232-1

SINT 短整型 8 -128~127

DINT 双整型 64 -264～264-1

REAL 单精度浮点型 32 -3.40E+38 ~ 3.40E+38

LREAL 双精度浮点型 64 -1.79E+ 308 ~ 1.79E+308

LINT 长整型 64 -263 ～263-1

USINT 无符号短整型 8 0～255

UINT 无符号整型 16 0～65535

UDINT 无符号双整型 32 0～232-1

ULINT 无符号长整型 64 0～264-1

STRING 字符串型

26.4 使用注意事项

1. Beckhoff TwinCATADS通信库

这个驱动程序具有外部依赖关系。在与服务器相同的计算机上需要安装 Beckhoff TwinCATADS
通信库。要获取所需文件，请下载并安装 Beckhoff提供的免费“最小安装”版本。TwinCAT自动化

设备规范（ADS）是一种中立于介质的协议，用于 TwinCAT内的传输。

驱动文件可在 Beckhoff官方网站上的 Support | Download finder | Search result | TwinCAT 3 中下

载。这是一个作为服务默认启动的服务器组件。它可以被远程或本地客户端连接。

2. TPY组态文件

TwinCat工程文件默认不生成 TPY文件，需要在设置界面勾选 TMC File和 TPY File，生成 TPY
组态文件。
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图 26- 7 TPY组态文件生成

3. 常见 PLC 设备端口号

TwinCAT消息路由器中的 ADS设备通过一个称为 ADS/AMS-Port的数字进行唯一标识。

表 26- 3 版本支持端口

系统 支持的 ADS-PortNr 默认设置

TwinCAT 2 PLC 运

行时

801
811
821
831

801

TwinCAT 3 PLC 运

行时

851
852
853
854

851

BC9xxx/BX9xxx 系

列控制器
800 800

注意：如果计划远程连接到 ADS/AMS路由器，则用户必须在防火墙上允许 TCP端口号 48898（AMS
端口 801）。否则，系统将无法可靠工作，甚至会停止运行。

4. 通过 PLC 组态软件查看 PLC端口号

以下为 TwinCAT 3组态软件查看端口方法：
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图 26- 8 PLC 端口号

5. 配置 AMS ID
点击 Change AMS Netld,，更改 AMS网络 ID，通常将 AMS网络 ID设置为与 Beckhoff IPC编程端口

的 IP 地址相同，后跟“.1.1”。配置路径如下图所示。

图 26- 9 TwinCat配置路径
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图 26- 10 AMS 网络 ID设置

6. 配置 TwinCAT XAE 与 PLC 通信

检查 TwinCAT XAE 是否能够与 PLC 通信，确保您的计算机已连接到 Beckhoff PLC上的编程

端口。在计算机上，右键单击 TwinCAT 齿轮图标，然后选择 Router > Edit Routes。在弹出窗口中，

选择 “Add”。 将出现“Add Route Dialog”对话框，在顶部的字段中输入 IP地址，然后单击“Enter
Host Name/ IP”，或者点击“Broadcast Search”广播搜索 PLC，在列表中选择倍福 PLC。将“Address
Info”设置为“IPAddress”，然后选择“Add Route”。在弹出窗口中输入 PLC的用户名和密码，然

后单击“确定”。连接成功时，“TwinCAT Static Routes”（TwinCAT静态路由）窗口中的 Connected
列下看到一个 X或一个小锁。配置页面如下图所示。

图 26- 11 配置 TwinCAT XAE 与 PLC 通信
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图 26- 12 添加路由对话框

27 BACnet / IP驱动

通过 BACnet / IP 驱动，调用方可接入任何支持 BACnet / IP 协议的设读取和修改设备数据。

BACnet / IP协议驱动，用于智能建筑的通信协议。通过配置源点信息查找与采集器软件服务器 IP地

址同一网段的所有 BACnet / IP服务器，一个采集器软件只能创建一个有效的 BACnet / IP源点。

27.1 配置驱动

1. 驱动配置界面如下图所示。
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图 27- 1 驱动配置界面

2. 左键单击 按钮，添加通道如下图所示。
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图 27- 2 通道配置界面

3. 添加通道后，在属性界面中设置相应参数，参数说明如下表所示。

表 27- 1 设备参数说明

参数名 含义 说明

通道属性

名称 通道的名称
通道名由英文字母、数字、-、_组成，最长为 64个字节

通道名称不能重复

描述 通道描述信息 最长为 64个字节

通信设置

IP地址 目标设备的 IP 指定本地网卡 IP，IP地址和子网掩码确定 BACnet设备广播网段

子网掩码 区分 IP的网络与主机 指定网卡的子网掩码

端口 端口地址 标准 BACnet端口号为 47808（0xBAC0）

虚拟链路层 Bacnet虚拟链路层 默认选择“BACnet IP”，通过 IP连接,目前仅支持 BACnet IP

采集周期 设备数据采集周期 以毫秒为单位设置数据采集周期，默认为 1000毫秒

4. 组态完设备配置后，点击 保存。

27.2 配置驱动位号的 I/O地址

配置 BACnet / IP 驱动后，可以手动添加 BACnet / IP 位号。手动添加位号的方法请详见《数据

库管理软件使用手册》或《中控数据采集器软件使用手册》，本小节仅描述如何配置位号的 IO地址。
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1. BACnet / IP驱动位号的“IO地址指定”界面如下图所示。

图 27- 3 IO地址设置（BACnet / IP驱动）

2. 根据以下说明，配置 I/O地址的参数：

 通道：组态中添加的通道名称。

 设备 ID：设备号，设备 ID的范围是 1~4194303。
 对象类型：楼宇自动化系统中的各种设备和功能详见表 27-2 BACnet / IP对象类型表。

 对象实例：系统中的具体设备、功能或数据点。

 数据类型：读取数据的类型，详见表 27- 3 位号类型详细描述表。

3. 位号属性完成后，单击“确定”，返回至如下图所示的软件主界面。

图 27- 4 成功添加 BACnet / IP位号

27.3 参数说明

BACnet / IP对象类型的详细描述如下表所示。

表 27-2 BACnet / IP对象类型表

对象类型 说明 描述

analog_input 读取模拟传感器数据 模拟信号输入，如温度、压力等

analog_output 发送模拟控制信号 模拟信号输出，控制设备

analog_value 读写模拟值 表示一个模拟量的当前值，可以是输入或输出

binary _input 读取开关状态 二进制信号输入，如开关状态

binary_output 控制开关状态 二进制信号输出，控制设备开关

binary_value 读写二进制值 表示一个二进制量的当前值，通常是开或关
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对象类型 说明 描述

multi_state_input 读取多状态输入 多态信号输入，如旋钮设置

multi_state_output 控制多状态输出 多态信号输出，如电机速度

multi_state_value 读写多状态值 表示一个具有多个可能状态的值的当前状态

BACnet / IP位号类型的详细描述如下表所示。

表 27- 3 位号类型详细描述表

类型 描述 数据位 取值范围 所占起始地址长度（单位：字节）

BOOL 布尔型 1 0～1 1

INT8 8位整数 8 -128～127 1

INT16 16位整数 16 -32768～32767 2

INT32 32位整数 32 -2^31～2^31-1 4

INT64 64位整数 64 -2^63～2^63-1 8

UINT8 8位无符号整数 8 0～255 1

UINT16 16位无符号整数 16 0～65535 2

UINT32 32位无符号整数 32 0～2^32-1 4

UINT64 64位无符号整数 64 0～2^64-1 8

FLOAT 单精度浮点数 32 依赖于具体实现 4

DOUBLE 双精度浮点数 64 依赖于具体实现 8

STRING 字符串 变量 依赖于具体长度 -

28 IEC61850驱动

IEC 61850驱动，电力 61850规约。

28.1 配置驱动

1. 驱动配置界面如下图所示。
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图 28- 1 驱动配置界面

2. 左键单击 按钮，添加通道如下图所示。

图 28- 2 通道配置界面
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3. 添加设备后，在属性界面中设置相应参数，参数说明如下表所示。

表 28- 1 设备参数说明

参数名 含义 说明

基本信息

名称 通道的名称
通道名由英文字母、数字、-、_组成，最长为 64个字节

通道名称不能重复

通信配置

IP地址 IP地址 目标设备的 IP，默认为 0.0.0.0

端口 端口地址 默认端口号为 102

4. 组态完设备配置后，点击 保存。

28.2 配置驱动位号的 I/O地址

配置 IEC61850驱动后，可以手动添加 IEC61850位号。手动添加位号的方法请详见《数据库管

理软件使用手册》或《中控数据采集器软件使用手册》，本小节仅描述如何配置位号的 IO地址。

1. IEC61850驱动位号的“IO地址指定”界面如下图所示。

图 27- 3 IO地址设置（IEC61850驱动）

2. 根据以下说明，配置 I/O地址的参数：

 通道：在下拉框中选择通道名称。

 逻辑设备:对应的设备，详见图 28- 4 属性关系树图（IEC61850驱动）。

 逻辑节点:对应的节点，详见图 28- 4 属性关系树图（IEC61850驱动）。

 数据对象:对应的数据对象，详见图 28- 4 属性关系树图（IEC61850驱动）。
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图 28- 4 属性关系树图（IEC61850驱动）

 函数约束:选择函数约束，详见表 28- 2 位号函数约束详细描述表。

 数据类型:读取数据的类型，详见表 28- 3 位号类型详细描述表。

3. 位号属性完成后，单击“确定”，返回至如下图所示的软件主界面。

图 28- 5 成功添加 IEC61850位号

28.3 参数说明

IEC61850位号函数约束的详细描述如下表所示。

表 28- 2 位号函数约束详细描述表

功能名 定义 功能名 定义

ST 状态信息 EX 扩展定义

MX 测量值 BR 有缓冲报告控制块

CO 控制 RP 无缓冲报告控制块

SP 参数 LG 日志控制块

SV 替代 GO GOOSE控制块

CF 配置 GS GSSE控制块

DC 描述 MS 多播采样值控制块

SG 定值组 US 单播采样值控制块

SE 可编辑定值组

IEC61850位号类型的详细描述如下表所示。

表 28- 3 位号类型详细描述表

类型 描述 数据位 取值范围 所占起始地址长度（单位：字节）

BOOL 布尔型 1 0～1 1
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类型 描述 数据位 取值范围 所占起始地址长度（单位：字节）

INT8 8位整数 8 -128～127 1

INT16 16位整数 16 -32768～32767 2

INT32 32位整数 32 -2^31～2^31-1 4

INT64 64位整数 64 -2^63～2^63-1 8

UINT8 8位无符号整数 8 0～255 1

UINT16 16位无符号整数 16 0～65535 2

UINT32 32位无符号整数 32 0～2^32-1 4

UINT64 64位无符号整数 64 0～2^64-1 8

FLOAT 单精度浮点数 32 依赖于具体实现 4

DOUBLE 双精度浮点数 64 依赖于具体实现 8

STRING 字符串 变量 依赖于具体长度 -

29 HJ212-2017驱动

环境 HJ212-2017标准协议，主要用于连接采用污染物在线监控（监测）系统数据传输标准的数

采仪①。

*注①数采仪：数据采集传输仪，采集各种类型监控仪器仪表的数据、完成数据存储及与上位机

数据传输通讯功能的单片机、工控机、嵌入式计算机、可编程自动化控制器（Programmable Automation
Controller，PAC）或可编程控制器（PLC）等，简称数采仪。

29.1 配置驱动

1. 驱动配置界面如下图所示。
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图 29- 1 驱动配置界面

2. 左键单击 按钮或单击菜单栏【编辑/添加通道】，或者选择已存在的 Channel，右侧显示通道属

性配置区，如下图所示。

图 29- 2 通道参数配置
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3. 选择一个通道，左键单击 按钮或单击菜单栏【编辑/添加设备】，右侧显示设备属性配置区，

如下图所示。

图 29- 3 数据块配置界面

4. 按下表配置设备参数。

表 29- 1 设备参数说明

参数名 含义 说明

基本信息

设备名称 设备的名称 自动生成名称，建议使用默认值

设备描述 设备的描述 对设备的描述，便于使用者记住设备的特性

唯一标识(MN) 设备标识 数采仪设备唯一标识MN，与现场标识一致

密码(PW) 现场机访问密码 -

5. 完成驱动组态后，点击 保存。

29.2 配置驱动位号的 I/O地址

配置 HJ212-2017 驱动后，可以手动添加 HJ212-2017位号。手动添加位号的方法请详见《数据

库管理软件使用手册》或《中控数据采集器软件使用手册》，本小节仅描述如何配置位号的 IO地址。

1. HJ212-2017驱动位号的“IO地址指定”界面如下图所示。
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图 29- 4 IO地址设置（HJ212-2017驱动）

2. 根据以下说明，配置 I/O地址的参数：

表 29- 2 设备参数说明

参数名 说明

通道: 在下拉框中选择通道名称。

设备唯一标识 MN): 数采仪设备唯一标识MN，与现场标识一致

系统编码(ST):

选择系统编码。系统编码分为四类，每个类别表示一种系统类型： 10~29表
示环境质量类别；30~49表示环境污染源类别；50~69表示工况类别；91~99
表示系统交互类别

命令编码(CN):

选择命令编码。命令编码共四类： 1000~1999表示初始化命令和参数命令编

码； 2000~2999 表示数据命令编码； 3000~3999 表示控制命令编码；

9000~9999表示交互命令编码

查询间隔(秒): 采集器主动查询采点数据的时间间隔

目标字段: 数据区的字段名(详见 HJ212标准文档 表 4 字段对照表)

目标字段参数:

目标字段参数有三种类型：

 污染因子详见图 29- 6 目标字段参数类型为“污染物因子”
 工况监测因子详见图 29- 7 目标字段参数类型为“工况监测因子”
 现场端信息编码详见图 29- 8 目标字段参数类型为“现场端信息编码”

自定义数据字段:

用户自定义 CP字段值(不含&&),，某些数据需主动定时查询(无法订阅), 请
求查询时此字段作为 CP参数传入。如：命令编码 3020(提取现场机信息)发
起请求时的数据区可设置为 CP=&&PolId=w01018;InfoId=i12001&& 目前命

令编码为 1011,1061,1063,3015,3017,3018,3019,3020时该字段有效。
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参数名 说明

数据类型: 读取数据的类型，详见表 29- 3 位号类型详细描述表

3. 位号属性完成后，单击“确定”，返回至如下图所示的软件主界面。

图 29- 5 成功添加 HJ212-2017位号

29.3 参数说明

HJ212-2017驱动 IO地址配置目标字段参数类型为“污染物因子”配置页面。

图 29- 6 目标字段参数类型为“污染物因子”

HJ212-2017驱动 IO地址配置目标字段参数类型为“工况监测因子”配置页面。
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图 29- 7 目标字段参数类型为“工况监测因子”

HJ212-2017驱动 IO地址配置目标字段参数类型为“现场端信息编码”配置页面。

图 29- 8 目标字段参数类型为“现场端信息编码”

HJ212-2017位号类型的详细描述如下表所示。

表 29- 3 位号类型详细描述表

类型 描述 数据位 取值范围 所占起始地址长度（单位：字节）

BOOL 布尔型 1 0～1 1

INT8 8位整数 8 -128～127 1

INT16 16位整数 16 -32768～32767 2
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类型 描述 数据位 取值范围 所占起始地址长度（单位：字节）

INT32 32位整数 32 -2^31～2^31-1 4

INT64 64位整数 64 -2^63～2^63-1 8

UINT8 8位无符号整数 8 0～255 1

UINT16 16位无符号整数 16 0～65535 2

UINT32 32位无符号整数 32 0～2^32-1 4

UINT64 64位无符号整数 64 0～2^64-1 8

FLOAT 单精度浮点数 32 依赖于具体实现 4

DOUBLE 双精度浮点数 64 依赖于具体实现 8

STRING 字符串 变量 依赖于具体长度 -

30 Melsec驱动

Melsec系列相关驱动及其描述如表 30- 1所示。

表 30- 1 Melsec驱动类型详细描述表

驱动名称 描述

Melsec_A_1E_ASCII 通过MC Qna1EASCII协议连接三菱 FX3G、FX3U、FX2N、FX1N、FX1S系列 PLC

Melsec_A_1E_Binary 通过MC Qna1E Binary协议连接三菱 A系列，FX系列 PLC（网口）

Melsec_A_3C_Format
通过 Qna 3C协议连接三菱 FX5U、Q、L、R系列 PLC（内置或外置以太网都可，

需要配置）

Melsec_A_3C_TCP 通过 Qna 3C Over TCP 协议连接三菱 Q、L、R系列 PLC(串口模块需要配置）

Melsec_Fx_Links_485
通过 Fx计算机链协议连接三菱 FX0N、FX1N、FX2N、FX3U、FX3G、FX3S系列

PLC

Melsec_Fx_Links_TCP
通过 Fx计算机链协议 Over TCP协议连接三菱 FX0N、FX1N、FX2N、FX3U、FX3G、
FX3S系列 PLC

Melsec_Fx_Serial
通过 Fx编程口协议连接三菱 FX0N、FX1N、FX2N、FX3U、FX3G、FX3S系列

PLC

Melsec_Fx_Serial_TCP
通过 Fx Serial TCP 协议连接三菱 FX0N、FX1N、FX2N、FX3U、FX3G、FX3S系

列 PLC

Melsec_MC_ASCII
通过MC Qna3E ASCII协议连接三菱 FX5U、Q、L、R系列 PLC（内置或外置以太

网都可，需要配置）

Melsec_MC_Binary
通过MC Qna3E Binary协议连接三菱 FX5U、Q、L、R系列 PLC（内置或外置以太

网都可，需要配置）

Melsec_MC_R_Binary
通过MC R Serial Qna3E Binary协议连接三菱 FX5U、Q、L、R系列 PLC（内置或

外置以太网都可，需要配置）
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驱动名称 描述

Melsec_MC_UDP_ASCII
通过MC Qna3E ASCII UDP协议连接三菱 FX5U、Q、L、R系列 PLC（内置或外

置以太网都可，需要配置）

Melsec_MC_UDP_Binary
通过MC Qna3E Binary UDP协议连接三菱 FX5U、Q、L、R系列 PLC（内置或外

置以太网都可，需要配置）

30.1 配置驱动

30.1.1 Melsec_A_1E_ASCII

1. 驱动配置界面如下图所示。

图 30- 1 驱动配置界面

2. 左键单击 按钮，添加通道如下图所示。
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图 30- 2 通道配置界面

3. 添加设备后，在属性界面中设置相应参数，参数说明如下表所示。

表 30- 2 设备参数说明

参数名 含义 说明

基本信息

名称 通道的名称
通道名由英文字母、数字、-、_组成，最长为 64个字节

通道名称不能重复

通信配置

IP地址 IP地址 目标设备的 IP，默认为 0.0.0.0

端口 端口地址 默认端口号为 6000

4. 组态完设备配置后，点击 保存。

30.1.2 Melsec_A_1E_Binary

1. 驱动配置界面如下图所示。
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图 30- 3 驱动配置界面

2. 左键单击 按钮，添加通道如下图所示。

图 30- 4 通道配置界面
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3. 添加设备后，在属性界面中设置相应参数，参数说明如表 30- 2所示。

4. 组态完设备配置后，点击 保存。

30.1.3 Melsec_A_3C_Format

1. 驱动配置界面如下图所示。

图 30- 5 驱动配置界面

2. 左键单击 按钮，添加通道如下图所示。
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图 30- 6 通道配置界面

3. 添加设备后，在属性界面中设置相应参数，参数说明如下表所示。

表 30- 3 设备参数说明

参数名 含义 说明

基本信息

名称 通道的名称
通道名由英文字母、数字、-、_组成，最长为 64个字节

通道名称不能重复

站号 PLC站号 PLC地址，默认为 0

通信配置

串口 串口号
与 PLC设备建立连接的串口号，输入数字。点击〔测试〕

按钮测试串口连接。

波特率 通道工作的波特率 设置必须与 PLC设备对应的参数一致

数据位 通信过程中传输的有效数据位数
可选参数为 7或 8，默认选择为 7，设置必须与 PLC 设备

对应的参数一致

停止位
停止位是一帧数据结束的标志，

还提供了校正时钟同步的机会

可选参数为 1、1.5和 2，默认选择为 2，设置必须与 PLC
对应的参数一致
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参数名 含义 说明

奇偶校验 端口的错误检查类型

可选参数包括：无校验（None），表示从此端口发送的数

据位不添加奇偶校验位。 偶校验(Even)，表示如果要使数

据位中 1的个数为偶数，则奇偶校验位应置为 1。 奇校验

(Odd)，表示如果要使数据位中 1的个数为奇数，应添加奇

偶校验位。 Mark校验，表示添加奇偶校验位，但总是被

设置为 0。 Space校验，表示添加奇偶校验位，但总是被

设置为 1。 设置必须与 PLC对应的参数一致。

4. 组态完设备配置后，点击 保存。

30.1.4 Melsec_A_3C_TCP

1. 驱动配置界面如下图所示。

图 30- 7 驱动配置界面

2. 左键单击 按钮，添加通道如下图所示。
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图 30- 8 通道配置界面

3. 添加设备后，在属性界面中设置相应参数，参数说明如下表所示。

表 30- 4 设备参数说明

参数名 含义 说明

基本信息

名称 通道的名称
通道名由英文字母、数字、-、_组成，最长为 64个字节

通道名称不能重复

通信配置

IP地址 IP地址 目标设备的 IP，默认为 0.0.0.0

端口 端口地址 默认端口号为 2000

站号 PLC站号 PLC地址，默认为 0

4. 组态完设备配置后，点击 保存。

30.1.5 Melsec_Fx_Links_485

1. 驱动配置界面如下图所示。
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图 30- 9 驱动配置界面

2. 左键单击 按钮，添加通道如下图所示。

图 30- 10 通道配置界面
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3. 添加设备后，在属性界面中设置相应参数，参数说明如下表所示。

表 30- 5 设备参数说明

参数名 含义 说明

基本信息

名称 通道的名称
通道名由英文字母、数字、-、_组成，最长为 64个字节

通道名称不能重复

通信配置

站号 PLC站号 PLC地址，默认为 0

超时时间（ms） 连接设备超时的最长等待时间 默认值为 0，单位毫秒 ms

和校验 设备支持“和校验”校验方式 可选是或否

串口配置

串口 串口号
与 PLC设备建立连接的串口号，输入数字。点击〔测试〕

按钮测试串口连接。

波特率 通道工作的波特率 设置必须与 PLC设备对应的参数一致

数据位 通信过程中传输的有效数据位数
可选参数为 7或 8，默认选择为 7，设置必须与 PLC 设备

对应的参数一致

停止位
停止位是一帧数据结束的标志，

还提供了校正时钟同步的机会

可选参数为 1、1.5和 2，默认选择为 2，设置必须与 PLC
对应的参数一致

奇偶校验 端口的错误检查类型

可选参数包括：无校验（None），表示从此端口发送的数

据位不添加奇偶校验位。 偶校验(Even)，表示如果要使数

据位中 1的个数为偶数，则奇偶校验位应置为 1。 奇校验

(Odd)，表示如果要使数据位中 1的个数为奇数，应添加奇

偶校验位。 Mark校验，表示添加奇偶校验位，但总是被

设置为 0。 Space校验，表示添加奇偶校验位，但总是被

设置为 1。 设置必须与 PLC对应的参数一致。

4. 组态完设备配置后，点击 保存。

30.1.6 Melsec_Fx_Links_TCP

1. 驱动配置界面如下图所示。
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图 30- 11 驱动配置界面

2. 左键单击 按钮，添加通道如下图所示。

图 30- 12 通道配置界面
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3. 添加设备后，在属性界面中设置相应参数，参数说明如下表所示。

表 30- 6 设备参数说明

参数名 含义 说明

基本信息

名称 通道的名称
通道名由英文字母、数字、-、_组成，最长为 64个字节

通道名称不能重复

通信配置

IP地址 IP地址 目标设备的 IP，默认为 0.0.0.0

端口 端口地址 默认端口号为 2000

站号 PLC站号 PLC地址，默认为 0

超时时间（ms） 连接设备超时的最长等待时间 默认值为 0，单位毫秒 ms

和校验 设备支持“和校验”校验方式 可选是或否

4. 组态完设备配置后，点击 保存。

30.1.7 Melsec_Fx_Serial

1. 驱动配置界面如下图所示。

图 30- 13 驱动配置界面

2. 左键单击 按钮，添加通道如下图所示。
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图 30- 14 通道配置界面

3. 添加设备后，在属性界面中设置相应参数，参数说明如下表所示。

表 30- 7 设备参数说明

参数名 含义 说明

基本信息

名称 通道的名称
通道名由英文字母、数字、-、_组成，最长为 64个字节

通道名称不能重复

通信配置

串口 串口号
与 PLC设备建立连接的串口号，输入数字。点击〔测试〕

按钮测试串口连接。

波特率 通道工作的波特率 设置必须与 PLC设备对应的参数一致

数据位 通信过程中传输的有效数据位数
可选参数为 7或 8，默认选择为 7，设置必须与 PLC 设备

对应的参数一致

停止位
停止位是一帧数据结束的标志，

还提供了校正时钟同步的机会

可选参数为 1、1.5和 2，默认选择为 2，设置必须与 PLC
对应的参数一致
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参数名 含义 说明

奇偶校验 端口的错误检查类型

可选参数包括：无校验（None），表示从此端口发送的数

据位不添加奇偶校验位。 偶校验(Even)，表示如果要使数

据位中 1的个数为偶数，则奇偶校验位应置为 1。 奇校验

(Odd)，表示如果要使数据位中 1的个数为奇数，应添加奇

偶校验位。 Mark校验，表示添加奇偶校验位，但总是被

设置为 0。 Space校验，表示添加奇偶校验位，但总是被

设置为 1。 设置必须与 PLC对应的参数一致。

4. 组态完设备配置后，点击 保存。

30.1.8 Melsec_Fx_Serial_TCP

1. 驱动配置界面如下图所示。

图 30- 15 驱动配置界面

2. 左键单击 按钮，添加通道如下图所示。
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图 30- 16 通道配置界面

3. 添加设备后，在属性界面中设置相应参数，参数说明如表 30- 2 所示。

4. 组态完设备配置后，点击 保存。

30.1.9 Melsec_MC_ASCII

1. 驱动配置界面如下图所示。
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图 30- 17 驱动配置界面

2. 左键单击 按钮，添加通道如下图所示。

图 30- 18 通道配置界面
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3. 添加设备后，在属性界面中设置相应参数，参数说明如表 30- 2 所示。

4. 组态完设备配置后，点击 保存。

30.1.10 Melsec_MC_Binary

1. 驱动配置界面如下图所示。

图 30- 19 驱动配置界面

2. 左键单击 按钮，添加通道如下图所示。
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图 30- 20 通道配置界面

3. 添加设备后，在属性界面中设置相应参数，参数说明如表 30- 2 所示。

4. 组态完设备配置后，点击 保存。

30.1.11 Melsec_MC_R_Binary

1. 驱动配置界面如下图所示。
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图 30- 21 驱动配置界面

2. 左键单击 按钮，添加通道如下图所示。

图 30- 22 通道配置界面
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3. 添加设备后，在属性界面中设置相应参数，参数说明如表 30- 2 所示。

4. 组态完设备配置后，点击 保存。

30.1.12 Melsec_MC_UDP_ASCII

1. 驱动配置界面如下图所示。

图 30- 23 驱动配置界面

2. 左键单击 按钮，添加通道如下图所示。
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图 30- 24 通道配置界面

3. 添加设备后，在属性界面中设置相应参数，参数说明如表 30- 2 所示。

4. 组态完设备配置后，点击 保存。

30.1.13 Melsec_MC_UDP_Binary

1. 驱动配置界面如下图所示。
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图 30- 25 驱动配置界面

2. 左键单击 按钮，添加通道如下图所示。

图 30- 26 通道配置界面
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3. 添加设备后，在属性界面中设置相应参数，参数说明如表 30- 2 所示。

4. 组态完设备配置后，点击 保存。

30.2 配置驱动位号的 I/O地址

配置Melsec 系列驱动后，可以手动添加 Melsec 系列位号。手动添加位号的方法请详见《数据

库管理软件使用手册》或《中控数据采集器软件使用手册》，本小节仅描述如何配置位号的 IO地址。

1. Melsec 系列驱动位号的“IO地址指定”界面如下图所示。

图 30- 27 IO地址设置（Melsec系列驱动）

2. 根据下表说明，配置 I/O地址的参数：

表 30- 8 设备参数说明表

参数名 说明

通道 在下拉框中选择通道名称。

寄存器类型

X（输入继电器） Y（输出继电器） M（内部继电器） L（锁存继电器） F（报警器）

V（边沿继电器） B（链接继电器） S（步进继电器） D（数据寄存器） W（链接寄

存器） R（文件寄存器）

地址显示进制 可选八进制、十进制、十六进制

地址序号 请输入地址序号

数据类型
读取数据的类型，详见表 30- 9。当数据类型选择 bool时可选位偏移，数据类型选择

String时可选字符串长度

位偏移 仅数据格式选择 bool时可选位偏移，范围 0-7，选择 0即从首位读取数据

字符串长度 仅数据格式选择 String时可选字符串长度
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3. 位号属性完成后，单击“确定”，返回至如下图所示的软件主界面。

图 30- 28 成功添加Melsec系列位号

30.3 参数说明

Melsec系列位号类型的详细描述如下表所示。

表 30- 9 位号类型详细描述表

类型 描述 字节数 取值范围

BOOL 布尔型 1 0或 1

SHORT 短整型 2 -32768 ~ 32767

INT 整型 4 -2,147,483,648 ~ 2,147,483,647

LONG 长整型 4 -2,147,483,648 ~ 2,147,483,647

USHORT 无符号短整型 2 0 ~ 65535

UINT 无符号整型 4 0 ~ 4294967295

ULONG 无符号长整型 4 0 ~ 4294967295

FLOAT 单精度浮点型 4 -3.40E+38 ~ 3.40E+38

DOUBLE 双精度浮点型 8 -1.79E+ 308 ~ 1.79E+308

STRING 字符串型 - 支持英文字符串

31 Omron驱动

Omron系列相关驱动及其描述如表 31- 1所示。

表 31- 1 Omron驱动类型详细描述表

驱动名称 描述

Omron_FINS_TCP
通过 FINS_TCP协议连接欧姆龙 CPM1A、CPM2A、CP1H、CP1L、CPM2C、CQM1H、
CJ1M、C200H、CJ1、CS1、CV、CS1D型号的 PLC

Omron_FINS_UDP
通过 FINS_UDP协议连接欧姆龙 CPM1A、CPM2A、CP1H、CP1L、CPM2C、CQM1H、
CJ1M、C200H、CJ1、CS1、CV、CS1D型号的 PLC

Omron_HostLink_COM 以 HostLink协议通过串口连接欧姆龙 PLC

Omron_HostLink_TCP 以 HostLink协议通过网口连接欧姆龙的 CP、CJ系列 PLC
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31.1 配置驱动

31.1.1 Omron_FINS_TCP

1. 驱动配置界面如下图所示。

图 31- 1 驱动配置界面

2. 左键单击 按钮，添加通道如下图所示。
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图 31- 2 通道配置界面

3. 添加设备后，在属性界面中设置相应参数，参数说明如下表所示。

表 31- 2 设备参数说明

参数名 含义 说明

基本信息

名称 通道的名称
通道名由英文字母、数字、-、_组成，最长为 64个字节

通道名称不能重复

描述 通道描述信息 最长为 64个字节

通信配置

PLC设备 IP地址 设备 IP地址 输入 PLC的 IP地址

服务器的端口号 端口号 输入 PLC设置的端口地址，一般默认为 9600

本机节点地址 本机节点地址
输入采集器服务器 IP地址四段中的最后一段，以十进制的

方式表示

PLC单元号 PLC单元号 -

上位机单元号 上位机单元号 -

PLC槽号 PLC槽号 -

PLC站号 PLC站号 -

PLC设备标识号 PLC设备标识号 -

采集周期(ms) 数据采集周期 配置数据采集的时间周期，默认为 1000ms

4. 组态完设备配置后，点击 保存。
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31.1.2 Omron_FINS_UDP

1. 驱动配置界面如下图所示。

图 31- 3 驱动配置界面

2. 左键单击 按钮，添加通道如下图所示。
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图 31- 4 通道配置界面

3. 添加设备后，在属性界面中设置相应参数，参数说明如下表所示。

表 31- 3 设备参数说明

参数名 含义 说明

基本信息

名称 通道的名称
通道名由英文字母、数字、-、_组成，最长为 64个字节

通道名称不能重复

描述 通道描述信息 最长为 64个字节

通信配置

PLC IP地址 PLC的通信 IP地址 输入 PLC的 IP地址

目标地址 DNA，Destination network address 范围：0-255

PLC端口地址 UDP通信端口地址 输入 PLC设置的端口地址，默认为 9600

本机 IP地址 采集器安装环境的通信 IP地址 -

源地址 SNA，Source network address 范围：0-255

采集周期(ms) 数据的更新周期 配置数据采集的时间周期，默认为 1000，单位 ms

块长度设置
A、C、D、H、W块数据请求最

长字(WORD)数
范围：1-100的整数

4. 组态完设备配置后，点击 保存。
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31.1.3 Omron_HostLink_COM

1. 驱动配置界面如下图所示。

图 31- 5 驱动配置界面

2. 左键单击 按钮，添加通道如下图所示。
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图 31- 6 通道配置界面

3. 添加设备后，在属性界面中设置相应参数，参数说明如下表所示。

表 31- 4 设备参数说明

参数名 含义 说明

基本信息

名称 通道的名称
通道名由英文字母、数字、-、_组成，最长为 64个字节

通道名称不能重复

描述 通道描述信息 最长为 64个字节

通信配置

站号 PLC站号 PLC地址，默认为 0

采集周期（ms） 数据的更新周期 配置数据采集的时间周期，默认位 1000ms

串口配置

串口 串口号
与 PLC设备建立连接的串口号，输入数字。点击〔测试〕

按钮测试串口连接。

波特率 通道工作的波特率 设置必须与 PLC设备对应的参数一致

数据位 通信过程中传输的有效数据位数
可选参数为 7或 8，默认选择为 7，设置必须与 PLC 设备

对应的参数一致

停止位
停止位是一帧数据结束的标志，

还提供了校正时钟同步的机会

可选参数为 1、1.5和 2，默认选择为 2，设置必须与 PLC
对应的参数一致
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参数名 含义 说明

奇偶校验 端口的错误检查类型

可选参数包括：无校验（None），表示从此端口发送的数

据位不添加奇偶校验位。 偶校验(Even)，表示如果要使数

据位中 1的个数为偶数，则奇偶校验位应置为 1。 奇校验

(Odd)，表示如果要使数据位中 1的个数为奇数，应添加奇

偶校验位。 Mark校验，表示添加奇偶校验位，但总是被

设置为 0。 Space校验，表示添加奇偶校验位，但总是被

设置为 1。 设置必须与 PLC对应的参数一致。

4. 组态完设备配置后，点击 保存。

31.1.4 Omron_HostLink_TCP

1. 驱动配置界面如下图所示。

图 31- 7 驱动配置界面

2. 左键单击 按钮，添加通道如下图所示。
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图 31- 8 通道配置界面

3. 添加设备后，在属性界面中设置相应参数，参数说明如下表所示。

表 31- 5 设备参数说明

参数名 含义 说明

基本信息

名称 通道的名称
通道名由英文字母、数字、-、_组成，最长为 64个字节

通道名称不能重复

描述 通道描述信息 最长为 64个字节

通信配置

IP地址 设备 IP 地址 输入 PLC 的 IP 地址

端口 端口号 输入 PLC 设置的端口地址

PLC单元号 PLC单元号 -

上位机单元号 上位机单元号 -

站号 PLC站号 -

设备标识号 设备标识号 -

采集周期(ms) 数据采集周期 配置数据采集的时间周期，默认为 1000ms

4. 组态完设备配置后，点击 保存。
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31.2 配置驱动位号的 I/O地址

配置 Omron系列驱动后，可以手动添加 Omron系列位号。手动添加位号的方法请详见《数据库

管理软件使用手册》或《中控数据采集器软件使用手册》，本小节仅描述如何配置位号的 IO地址。

1. Omron系列驱动位号的“IO地址指定”界面如下图所示。

图 31- 9 IO地址设置（Omron系列驱动）

2. 根据下表说明，配置 I/O地址的参数：

表 31- 6 设备参数说明表

参数名 说明

通道 在下拉框中选择通道名称。

IO类型 D（DM区） C（CIO区） W（Work区） H（Holding Bit区） A（Auxiliary Bit区）

数据类型
读取数据的类型，详见表 31- 7。当数据类型选择 bool时可选位偏移，数据类型选择

String时可选字符串长度，数据类型选择 byte时可选字节偏移

位偏移 仅数据格式选择 bool时可选位偏移，范围 0-7，选择 0即从首位读取数据

字符串长度 仅数据格式选择 String时可选字符串长度

字节偏移 仅数据格式选择 byte时可选字节偏移，有效范围 0-1

地址偏移 选择偏移数值，即选择数据的位置，选择 0即从首位读取数据

3. 位号属性完成后，单击“确定”，返回至如下图所示的软件主界面。

图 31- 10 成功添加 Omron系列位号
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31.3 参数说明

Omron位号类型的详细描述如下表所示。

表 31- 7 位号类型详细描述表

类型 描述 字节数 取值范围

BOOL 布尔型 1 0或 1

BYTE 1字节 8 0～0xFF

SHORT 短整型 2 -32768 ~ 32767

INT 整型 4 -2,147,483,648 ~ 2,147,483,647

LONG 长整型 4 -2,147,483,648 ~ 2,147,483,647

USHORT 无符号短整型 2 0 ~ 65535

UINT 无符号整型 4 0 ~ 4294967295

ULONG 无符号长整型 4 0 ~ 4294967295

FLOAT 单精度浮点型 4 -3.40E+38 ~ 3.40E+38

DOUBLE 双精度浮点型 8 -1.79E+ 308 ~ 1.79E+308

STRING 字符串型 - 支持英文字符串

32 位号过滤

驱动配置界面中，驱动位号列表支持位号过滤功能，每列信息过滤条件做“与”操作，即过滤

的后的位号信息应满足所有过滤条件。

操作方法如下：

方法一：一般情况下，如下图所示，在过滤项中输入过滤的内容，再单击 即可。

图 32- 1 位号过滤

方法二：某些特殊的信息项，还可直接单击 ，在弹出的过滤界面中设置过滤内容。如第一列

选择项，弹出以下配置界面，可设置已选择、未选择或所有情况。



I/O驱动使用手册

175

图 32- 2 IO地址的过滤配置界面

提示：

目前只有首列过滤支持方法二，但请以实际软件为准。若单击 后没有弹出过滤配置界面，则说明

该位号信息项只支持以方法一的方式进行过滤。

33 资料版本说明

表 33- 1 版本升级更改一览表

资料版本号 适用软件版本 更改说明

V1.4（20221220）
InPlant SCADAV5.50.00.00
InPlant Collector V3.30.01.00

 修改 Modbus RTU 驱动、Modbus TCP 驱动、GCS
驱动、G5Pro驱动、TCS-900驱动、Trusted Modbus
TCP 驱 动 、 ABCONTROLLOGIX 驱 动 和

SiemensPLCS7CommDriver 驱动的说明

 新增MELSEC驱动和 TCS-500驱动

V1.5（20230411）
InPlant SCADAV5.50.01.00
InPlant Collector V3.30.03.00

 SiemensPLCS7CommDriver 驱动改名为 Siemens S7
驱动，修改说明的说明

 新增 OPC UA驱动的说明

V1.6（20230629）
InPlant SCADAV5.50.02.00
InPlant Collector V3.30.06.00

修改Mdobus TCP和 Trusted Modbus TCP 驱动说明，新增

MQTT驱动说明

V1.7（20231122）
InPlant SCADAV5.50.03.00
InPlant Collector V3.30.07.00

 Modbus RTU驱动通道属性增加“轮询之间的延迟”

参数

 Modbus TCP驱动设备参数新增“首字为低、首双字

为低”参数，新增数据字节序说明

 Siemens S7 驱动位号添加规则表新增“读取长度”

参数

 Modbus RTU、Modbus TCP、MELSEC 驱动更新

REAL和 LREAL数据类型的取值范围

 新增 DLT645_2007驱动说明

 更新截图
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